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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Przylaczenie nieruchomosci przy ul. Smolenska 2
do kanalizacji sanitarnej
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1.WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
w zakresie przylaczenia nieruchomosci przy ul. Smolenskiej 2 do kanalizacji sanitarne;j.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowna jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot instalacyjnych.

1.3.Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na celu
wykonanie budowy zewnetrznego poziomu kanalizacji sanitarnej z posadowieniem studzienek
systemowych inspekcyjnych typu WAVIN 315x160 mm i 425 x 160 oraz podiaczeniem istniejacych
poziomdw wewnetrznych.

Niniejsza specyfikacja techniczna zwiazana jest z wykonaniem nizej wymienionych robot:

- wykopy pod budowe rurociggéw z zabezpieczeniem $cian wykopu,

- czeSciowy demontaz istniejacej kanalizacji sanitarnej,

- wykonanie nowego poziomu kanalizacji sanitarnej,

- wykonanie prob szczelnoscei,

- wykonanie studzienek inspekcyjnych oraz rewizyjnych na kanalizacji sanitarnej,

- zasypanie wykopow i ich zageszczeniem,

- wywiezienie powstatego gruzu oraz odpaddw rur.

1.4.0Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowiazujacymi normami oraz przyjetym systemem
realizacji robdt.

1.5.0g6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za realizacje robot zgodnie z specyfikacja techniczng,
poleceniami nadzoru inwestorskiego oraz zgodnie z art. 5, 22, 23 i 28 ustawy Prawo budowlane i
,»Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych. Tom Il Instalacje
sanitarne i przemystowe”.

Odstgpstwa mogg dotyczy¢ jedynie dostosowania instalacji do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-
budowlanych, lub zastapienia zaprojektowanych materialow — w przypadku niemozliwosci ich
uzyskania — przez inne materiaty lub elementy o zblizonych charakterystykach

i trwatosci. Wszelkie zmiany i odstgpstwa nie moga powodowac obnizenia wartosci funkcjonalnych i
uzytkowych instalacji, a jezeli dotycza zmiany materiatow i elementow na inne nie mogg powodowaé
zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej. Roboty montazowe nalezy realizowa¢ zgodnie z ,,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano montazowych. Tom II Instalacje sanitarne i

przemystowe”, Polskimi normami, oraz innymi przepisami dotyczacymi przedmiotowych instalacji.



2. MATERIALY:

Do wykonania budowy kanalizacji sanitarnej, posadowienia studzienek kanalizacyjnych sanitarnych
moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych.

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania instalacji musza posiada¢ aktualne polskie aprobaty
techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu
akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbior techniczny materialéw powinien by¢ dokonywany wediug
wymagan i w sposob okreslony aktualnymi normami.
2.1.Przewody kanalizacyjne.

Instalacja kanalizacyjna zewnetrzna zostanie wykonana z rur kanalizacyjnych kielichowych

PVC klasy ,,L” o $r. 160 x 4,0 mm faczonych przez wcisk na uszczelki gumowe.

Dostarczone na budowg rury i ksztattki powinny by¢ proste, czyste od zewnatrz i wewnatrz, bez
widocznych uszkodzen.

2.2. Studzienki kanalizacyjne inspekcyjne systemowe.

Przewidziane studzienki kanalizacyjne inspekcyjne systemowe typu WAVIN skiadajg sie z
prefabrykowanych elementéw wykonanych z tworzyw sztucznych montowanych w miejscu
wbudowania

- o $rednicy 315x2000mm (sr. h) zamknigcie rura teleskopowa, z kineta przeptywowa, wlazem
zeliwnym kl.B125 kwadratowym do rury teleskopowej 315mm (zamkniecie imbusowe),

- o $rednicy 425 x 160 j.w.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprze¢tu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robot, jak tez przy

wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

4.Transport i skladowanie.

1.Rury w wigzkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dtugosci.
Ksztattki nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przetadunku

i magazynowania rur i ksztattek nalezy unika¢ ich zanieczyszczenia, lub uszkodzenia.
2.Studzienka inspekcyjna i jej transport, roztadunek oraz posadowienie powinien odbywa¢ sie

sprzgtem odpowiednim do gabarytoéw i w sposob zalecany przez producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
1.Montaz rurociagdw poziomu kanalizacji sanitarnej :
Na trasie przewodu nalezy podlaczy¢ wszystkie wpigcia na ,,0stro”. Roboty montazowe przewodow z

tworzyw sztucznych mozna wykonywac w temperaturach od 0 + 25°C.



Przed ukfadaniem przewodéw nalezy sprawdzi€ tras¢ oraz usungé¢ mozliwe do wyeliminowania
przeszkody, mogace powodowac uszkodzenie przewodow (np. prety, korzenie drzew, wystajace
elementy zaprawy betonowej i muru).Przed montazem nalezy sprawdzié, czy elementy przewidziane
do zamontowania nie posiadajg uszkodzen mechanicznych oraz czy w przewodach nie ma
zanieczyszczen. Rur peknigtych lub w inny sposéb uszkodzonych nie wolno uzywac.

Po wykonaniu rurociagu nalezy go przysypac warstwa 15 cm piasku. Przewody prowadzi¢ ze
spadkiem 1,5 % w kierunku studzienki inspekcyjnej i przylacza.

Polaczenia kanalizacji zewngtrznej sanitarnej, poziomow, studzienek inspekcyjnej i rewizyjnej
wykona¢ w technologii szczelnej z zachowaniem odpowiednich spadkow.

Przed zasypaniem poszczegolnych odcinkdéw przewodow zgtosié do odbiorow czesciowych.

2. Montaz studzienek inspekcyjnej i rewizyjnej zewngtrznej kanalizacji sanitarnej wykona¢ zgodnie z
instrukcja opracowang przez producenta oraz zaleceniami i wskazaniami inwestora oraz inspektora
nadzoru.

Kineta studzienki dostosowana powinna by¢ do przewodow kanalizacyjnych z PCV tj. 160 mm w
ukfadzie przelotowymi potaczeniowym oraz winna by¢ ulozona na przygotowanym podtozu
gruntowym. Gorna jej czgs¢ zakonczona jest kielichem co umozliwia, po zatozeniu uszczelki,
wsunigcie rury trzonowej. Rura trzonowa pozwala dostosowac studzienki do jej potrzeb.

Studzienki inspekcyjne nalezy posadowi¢ na 20cm warstwie ubitego piasku. Posadowienie studzienek
wykona¢ nalezy zgodnie z instrukcja opracowang przez producenta.

3.Roboty demontazowe istniejacej kanalizacji sanitarne;j

-Demontaz istniejacej instalacji kanalizacyjnej wykonywany bedzie bez odzysku elementow.
-Rurociagi nalezy pocia¢ tarcza na odcinki dlugosci pozwalajacej na wyniesienie i transport.
-Materiatly uzyskane z demontazu nalezy posegregowac i wywies¢ do sktadnicy ztomu lub na
najblizsze (uzgodnione z Inwestorem) miejsce sktadowania. Istniejace szambo po spompowaniu
Sciekow nalezy zasypac .

4.Wlaczenie na studni¢ na terenie nieruchomosci.

5.Badania i uruchomienie instalacji

-Instalacja przed zakryciem musi by¢ poddana probie szczelnosci.

Proby szczelnosci przewoddw kanalizacyjnych zewnetrznych z rur PVC nalezy przeprowadzié

na eksfiltracje sciekéw do gruntu i infiltracje wod gruntowych do przewodu kanalizacyjnego. Ziacza
kielichowe rurociggu zaréwno na przewodach jak i na potaczeniach ze studzienkami, pozostawié¢ do
czasu proby szczelnosci wolne — nie zasypane.

Z prob szczelnosci nalezy sporzadzi¢ protokoét.

6. KONTROLA JAKOSCI:

1.Kontrola jakosci robdt

-Kontrola jakosci robdt zwiazanych z wykonaniem instalacji kanalizacyjnej powinna byé

przeprowadzona w czasie wszystkich faz robot, zgodnie z wymaganiami Polskich Norm



i ,, Warunkami technicznymi wykonania i obioru robdt budowlano-montazowych. Tom II Instalacje
sanitarne i przemystowe”.

-Kazda dostarczona partia materialéw powinna by¢ zaopatrzona w swiadectwo kontroli jakosci
producenta.

-Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej
fazy robot zostaly spetnione.

Jezeli ktorekolwiek z wymagafi nie zostato spetnione, nalezy dang faze rob6t uznac za niezgodng

z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania ponownie.

7. OBMIAR ROBOT

Przedmiar robot zostat sporzadzony wg zasad podanych w odpowiednich katalogach naktadow
rzeczowych. Do obliczenia naleznosci przyjmuje si¢ wykonane wszystkich prac niezbednych do
wykonania zadania.

1.1los¢ robdt 1 materiatow okresla sie:
" wykopy - m’
- azurowe umocnienie $cian wykopu — m’
- montaz rurociagéw — mb.
- zasypanie szamba - m’
- montaz studzienek inspekcyjnych i st. rewizyjnej — szt.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot polegajacych na wykonaniu instalacji nalezy dokona¢ zgodnie z ,,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom I

Instalacje sanitarne i przemystowe”.

Program badan odbiorczych studzienek inspekcyjnych winien obejmowacé sprawdzenia tj.
-lokalizacji,

-prawidtowosci polaczen elementdéw z tworzyw sztucznych,

-statecznosci i wytrzymatosci,

-szczelnosci studzienek,

-wlazu zeliwnego kanatowego.

Badania robot ziemnych obejmujg podtoza pod studzienkami, takze wykonanych podsypek wokot
studzienek.

Badania te nalezy powigza¢ z innymi badaniami robot ziemnych prowadzonych podczas wymiany
poziomow zewnetrznych instalacji kanalizacji sanitarnych.

Po przeprowadzeniu préb przewidzianych dla danego rodzaju robot nalezy dokonaé koncowego
odbioru technicznego instalacji.

Przy odbiorze koficowym powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:

-dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow (Swiadectwa jakosci wydane przez

dostawcow materiatow),



-protokoty wszystkich odbiorow technicznych tj. poziomdw i potaczen ze studzienkami i poziomami
wewngtrznymi ich szczelnosci i spadku,

-protokoét przeprowadzenia proby szczelnosci calej instalacji,

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:

-protokoty z odbioréw i realizacji postanowien dotyczacych usuniecia usterek,

-protokoty badan szczelnosci instalacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce dla danej pozycji
w wycenionym obmiarze robot. Cena jednostkowa pozycji obmiaru rob6t winna uwzgledniaé¢
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone w dokumentacji
przetargowej a takze w obowiazujacych przepisach, bez wzgledu na to czy zostalo to szczegdtowo
wymientone w specyfikacji i przedmiarze robot czy tez nie.
Rozliczenie robot dokonane bedzie jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robot i koficowym
odbiorze robot. Ostateczne rozliczenie umowy pomigdzy Zamawiajacym a Wykonawca nastepuje po
dokonaniu odbioru koncowego. Kwota za wykonane roboty obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego

- dostarczenie materiatow i sprzetu

- wykonanie niezbednych robot pomocniczych

- montaz rurociggow zgodnie z PT

- wykonanie prob szczelnosci

- usunigcie ewentualnych wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robot.
10. Przepisy szczegolne
-, Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych. Tom II Instalacje
sanitarne i przemystowe:. Arkady, Warszawa 2004 r.
-PN-EN 476 Wymagania ogdlne dotyczace elementéw stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjne;j.
-PN-92/B-10735 Przewody kanalizacyjne. Wymagania i Badania przy odbiorze.
-PN-P2/B-01707 Instalacje kanalizacyjne. Wymagania w projektowaniu.
-PN-81/B-10700.01 Instalacje wewnetrzne wodociagowe i kanalizacyjne. Wymagania i Badania przy

odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.



