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SZCZEG(')LOWA,SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY ROZBIORKOWE

1 CZESC OGOLNA

1.1 Nazwa zamoéwienia

Rozbi6rka obiektu — budynku mieszkalnego i gospodarczych potozone na dziatce nr 25/3 obreb 86
przy ul. Goigbiej 33 w Bydgoszczy

1.2 Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1,

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét rozbidrkowych i przygotowawczych.

Zakres robét rozbiérkowych obejmuije:

Rozbidrke pokrycia z papy

Rozbiérke kominéw, dachu, wigzby, rozbiérke stropu nad parterem, Scian murowanych z cegly, taw
fundamentowych, zasypanie wykopéw

Rozebranie pom. gospodarczych

Rozebranie $cian z desek i bali

Wywoz gruzu, utylizacja

Wykonanie inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej

Szczegotowy zakres w projekcie rozbiérki.

1.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych.

Prace towarzyszace i roboty tymczasowe przedstawiono w STWIORB.

1.4 Informacje o terenie budowy;

Informacje przedstawiono w STWIORB.

1.5 Nazwy i kody;

45111100-0 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

1.6 Okreslenia podstawowe, zawierajace definicje pojec i okreslen nigdzie wczesniej
niezdefiniowanych ;

Informacje przedstawiono w STWIORB. ) .

2 WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH ORAZ
NIEZBEDNE WYMAGANIA ZWIAZANE Z ICH PRZECHOWYWANIEM, TRANSPORTEM,
WARUNKAMI DOSTAWY, SKLADOWANIEM | KONTROLA JAKOSCI.

Dla rob6t objgtych specyfikacjg materiaty nie wystepujg i

3 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN NIEZBEDNYCH DO WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH ZGODNIE Z ZALOSONA JAKOSCIA

Roboty moSna wykonaé recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu przy zachowaniu warunkéw
ogéinych okreslonych w STWIORB. i

4 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Do transportu mozna stosowa¢ dowolny sprzet transportowy przy zachowaniu warunkéw ogélnych
okreslonych w STWiIORB.

5 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1 Prace przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot rozbidrkowych nalezy:

- teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP,

- zdemontowac¢ lub zabezpieczy¢ istniejace zasilanie w energie elektryczna,

- stosowne oznaczenia ( tablice informacyjne ) o prowadzonych robotach rozbiérkowych

- powiadomienie wiascicieli, uzytkownikow i osoby przebywajgce na sasiednich dziatkach o
prowadzonych robotach

5.2 Prace rozbiérkowe elementéw obiektu kubaturowego

Roboty prowadzié¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz. U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.
1. Stropy i §ciany rozebrac recznie lub mechanicznie,

2. Materiaty posegregowac i na bieSaco odniesé lub odwiezé na miejsce sktadowania lub utylizacji.
3. Zabrania si¢ sktadowania gruzu w miejscu prowadzonych prac budowlanych.



4. Teren oczyscic z resztek materiatéw, doprowadzi¢ do stanu uzywalnosci

5.3 Prace rozbiorkowe elementow stalowych

1. Elementy stalowe zdemontowa¢ poprzez ciecie pilnikami lub palnikiem i ziozenie ich w miejscu
sktadowania.

2. Materiaty posegregowac i na bie$qco odnies¢ lub odwiez¢ na miejsce skladowania lub utylizacji.
6 KONTROLA JAKOSCI WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

6.1 Program zapewnienia jakosci

Program zapewnienia jakos$ci wykona¢ zgodnie z warunkami ogélnymi okreslonymi w STWiIORB.
Ocena poszczegdlnych etapéw robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy

6.2 Kontrola jakosci materiatéw

Ze wzgledu na brak materiaiéw kontrola ich jakosci nie dotyczy.

6.3 Kontrola jakosci wykonania robét

Wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punktach 5.1. do 5.2.

6.4 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami.

Postgpowanie z wadliwie wykonanymi robotami nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi
w STWIORB i umowie z Wykonawca, i

7 WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIAR ROBOT

Przedmiar i obmiar robét naleSy prowadzié zgodnie z STWIORB.

Jednostkg obmiarowa robét objetych niniejszg Specyfikacig jest:

- m3- dla elementéw kubaturowych

-m - dla elementow liniowych.

llo$¢ robét okresla sig na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Zamawiajgcego (Inspektora nadzoru) i sprawdzonych w naturze.

8 OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT

Odbiory robét prowadzi¢ zgodnie z warunkami ogéinymi okresionymi w STWIORB i umowie.
Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

Odbiér koricowy polega na doktadnym sprawdzeniu uporzadkowania terenu.

9 OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH
Roboty tymczasowe i prace towarzyszace nalezy uwzglednié zgodnie z STWIORB.

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

- Dokumenty odniesienia okreslone w STWIORB.

- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. Nr 47 poz. 401 z 2003 z pézniejszymi
Zmianami)




