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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace odtworzenia pokrycia dachu i montazu obrobek blacharskich przewidzianych do
remontu: L 4/ NSEL

1.2. Zakres stosowania Szczegélowej Specyfikaciji Technicznej
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kon-
traktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie wszystkich robét przewidzianych w projekcie. Obejmuja prace
zwiazane z dostawa materialow, wykonawstwem i wykonczeniem robét.
1.3. Zakres robét objetych specyfikacja
W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ :

* Odtworzenie rozebranego pokrycia dachowego z papy termozgrzewalnej

* Montaz obrdbek blacharskich.

Szczegélowo prace okreslone zostaly w przedmiarze robot

1.4. Ogélne wymagania

Wykonaweca jest odpowiedzialny za realizacje robot zgodnie z dokumentacja projektowa,
spe-cyfikacja techniczna, poleceniami nadzoru autorskiego i inwestorskiego oraz zgodnie z:
» art. 5, 22, 23 1 28 ustawy Prawo budowlane
* Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlanych Czeséé I —Roboty
ogol-nobudowlane. MBiPMB i ITB Warszawa 1977 wyd.IL

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robét oraz ich zgodnos¢ z
umowa, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami zarzadzajacego realizacja
umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek odstgpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji
zarzadzajacego realizacja umowy.

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny speinia¢ wymagania odpowiednich norm.

Do wykonania odtworzenia pokrycia dachu i montazu obrobek blacharskich winny by¢ uzyte
nastepujace materialy:

-papa termozgrzewalna podkladowa

-papa termozgrzewalna wierzchniego krycia

-blacha ocynkowana do obrébek blacharskich.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez
przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku
materiatow.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE




Materiaty powinny by¢ przewozone srodkami transportu kotowego, do transportu pionowego
nalezy uzy¢ zurawia przenosnego oraz transportu przewidzianego do tych robot i wyszczegol-
nionego w poszczegdlnych pozycjach przedmiarowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogélne wykonania robaét

Og6lne zasady wykonania rob6t podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikow oraz 0séb postronnych mogacych znalezé
si¢ w poblizu miejsca (strefy) prac i, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi bhp przy
wykonywaniu rob6t budowlanych.

Roboty pokrywcze powinny by¢ wykonywane w dni suche, przy temperaturze nie nizszej niz
+5°C

Robot pokrywczych nie nalezy wykonywaé w warunkach szkodliwego oddzialywania
czynnikéw atmosferycznych na jako$¢ pokrycia, takich jak rosa, opady deszczu lub $niegu,
oblodzenie oraz wiatr utrudniajacy krycie

Pokrycie powinno by¢ tak wykonane, aby zapewni¢ latwy odptyw wéd deszczowych i
topniejacego $niegu w kierunku wpustéw dachowych lub okapu

Naprawa dachu papg termozgrzewalna,
Papa przed uzyciem powinna by¢ przez okoto 24 godz. przechowywana w temperaturze nie
nizszej niz 18°C, a nastgpnie rozwinigta z rolki i ulozona na ptaskim podtozu dia rozpro-
stowania, aby unikna¢ tworzenia si¢ garbow po utozeniu jej na dachu Bezposrednio przed
utozeniem papa moze by¢ luzno zwinigta w rolke i rozwijana z niej w trakcie przyklejania-
Przy przyklejaniu papy zgrzewalnej za pomoca zestawu palnikowego na gaz ptynny propan -
butan nalezy prowadzi¢ prace wediug zasad jn.:

- Palniki gazowe nalezy tak ustawi¢, aby jednoczesnie podgrzewaty podloze i wstege
papy od strony przektadki adhezyjnej (po jej usunieciu)

- Plomien wszystkich palnikéw powinien by¢ silny i rownomierny na calej
powierzchni nagrzewania i nie powinien kopcic

- Dla uniknigcia zniszczenia papy dziatanie plomienia powinno byé krétkotrwale, a
ptomien palnika powinien by¢ przemieszczany w miare nadtapiania masy powlokowej

- Niedopuszczalne jest miejscowe nadgrzewanie papy, prowadzace do nadmiernego
splywania masy asfaltowej lub jej zapalenia

- Palnik powinien znajdowa¢ si¢ w odleglosci nie mniejszej niz 15 cm od powierzchni
papy; plomienie palnikéw powinny by¢ tak ustawione, aby rownomiernie podgrzewaty
powtoke

asfaltowa do jej nadtapiania (paskiem szerokosci 10 cm na calej szerokosci wstegi) i
powierzchnig izolowanego podloza (bezposrednio przed rozwijana papa)

- Fragment wstegi papy z nadtopiong powloka asfaltowa nalezy natychmiast docisnaé do
ogrzewanego podtoza watkiem o dlugosci rownej szerokosci walka papy.

Wykonanie obrébek blacharskich wraz z montazem

Wszystkie obrobki blacharskie nalezy wykona¢ z blachy ocynkowanej. Ciecia blach nalezy
dokonywa¢ przy uzyciu nozyc recznych lub gilotyn.

Obrobki naczotkow i gzymsow wykonaé z arkuszy blachy dtugosci elementu prosto-
liniowego, taczy¢ ze soba na rabek lezacy.

Obrobki zamocowac przy pomocy kotkodw whijanych. Rozstaw kotkéw co 50 cm na-
przemiennie (raz przy krawedzi zewngtrznej , raz przy krawedzi wewnetrznej ). Nalezy zasto-



sowac kotki ¢ 6 mm z szerokim kolnierzem i uszczelka. Obrobki nalezy wykona¢ w taki spo-
sob, zeby wystawaty poza lico obrabianego elementu 4 cm i posiadaty kapinos.

Od strony muru nalezy wykona¢ wygiecie blachy w gore na min 2 cm . Obrobki mocowaé do
sciany za pomocg kotkéw wbijanych 96 mm z szerokim kotierzem. Wszystkie obrobki za-
montowac ze spadkiem na zewnatrz 2%. Wymagany spadek nalezy uzyska¢ poprzez nato-
zenie warstwy kleju na bazie cementu .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg jakosci robot, materiatéw i urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robot na
terenie 1 poza placem budowy.
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.
Kontrola powinna obejmowagé:
- sprawdzenie przyklejenia papy - nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny zewnetrzne
- sprawdzenie prawidtowosci spadkéw i szczelnoscei - badanie nalezy przeprowadzaé

glownie w miejscach narazonych na zatrzymywanie si¢ wody (np. koryta, zatamania, miejsca
styku ze scianami, itp.). badanie nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio po obfitym opadzie
deszczowym. Sprawdzenie to mozna réwniez wykonaé przez poddanie wybranych miejsc
dzialaniu strumienia wody przez okres nie krotszy niz 15 min. i obserwowanie, czy
sptywajaca woda nie zatrzymuje si¢ na powierzchni pokrycia lub czy nie przenika przez nie i
nie tworzy zaciekéw. Zauwazone usterki nalezy oznaczy¢ w sposéb umozliwiajacy ich
odszukanie i naprawg po wyschnigciu pokrycia.

- Kontrol¢ wykonania obrébek blacharskich przed wykonaniem wyprawy elewacyijnej (ich

szczelnosé, jakos¢ potaczen, sposéb mocowania do konstrukciji)

- Kontrola zamontowania rynien (sprawdzenie spadkéw, uszczelnien elementow

sktadowych, prawidtowosci mocowania rynhakow)

- Kontrola poprawnosci wykonanych prac zgodnie z Dokumentacja Projektowa
- Materiaty przeznaczone do wbudowania musza posiadaé odpowiednie atesty oraz byé
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
7. ODBIOR ROBOT
Odbioru robot polegajacych na wykonaniu odtworzenia pokrycia dachowego i montazu obro-
bek blacharskich nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami technicznymi wykonania i odbioru
robdt budowlanych Czgs¢ I —Roboty ogélnobudowlane. MBiPMB i ITB Warszawa 1977
wyd.1L
Przy odbiorze koficowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:
- Dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupetniania w trakcie wyko-
nywania robdt,
- Dziennik budowy,
- protokoty wszystkich odbioréw technicznych czesciowych,
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:
- zgodnos¢ wykonania z Dokumentacja projektowa oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku
budowy dotyczacymi zmian i odstgpstw od Dokumentacji projektowej,
- protokoty z odbioroéw czesciowych i realizacji postanowien dotyczacych usuniecia usterek,




- aktualno$¢ Dokumentacji projektowej (czy przeprowadzono wszystkie zmiany i uzupehie-
nia).
8. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru podano w specyfikacji technicznej "Wymagania ogél-
ne".
Jednostkami obmiarowymi sa:
1 m2 potaci dachowe;j,
1 m2 obrébek blacharskich z blachy ocynkowane;j.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji technicznej "Wymagania
0g6lne".
10. PRZEPISY ZWIAZANE
WTWO Robét Budowlano-montazowych - Tom 1 - Budownictwo og6lne:
1. Rozdziat 1 - Warunki Ogélne Wykonania
2. Rozdzial 5 - Rusztowania
3. Rozdzial 9 - Konstrukcje i elementy murowe.
4. Rozdziat 15-Pokrycia dachowe

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowe;.
Wymagania i badania przy odbiorze zmianyl B1 10-11/82 poz.86, B1/92 poz.1
PN-76/H-92325 Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowania

PN-81/H-92900 -Cynk . Blachy

BN-66/5059-01 Uchwyty do rur spustowych okraglych

Instrukcja nr 156 Wytyczne wykonania rob6t budowlano-montazowych w okresie zimowym
przy temperaturze -15°C

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych.Roboty

ogolnobudowlane (aktualnie obowiazujace instrukcje techniczne producenta zastosowanych
materialéw).

11. UWAGI SZCZEGOLOWE

Roboty bgdg wykonywane na obiekcie czynnym. Oferent powinien przewidzieé utrudnienie
wynikle z ruchu mieszkancéw, nalezy rozwazyé réwniez mozliwos¢ wykonywania
niektorych prac w réznych godzinach jak rowniez ograniczen czasowych wykonywania
niektérych ro-dzaju robét.

Przed przystapieniem do prac i w trakcie ich wykonywania nalezy wszystkie wymiary spraw-
dzi¢ w naturze.

Szczegbtowy zakres prac wynika z zatozen ogélnych do katalogéw na podstawie, ktorych
opracowano przedmiar robot.




