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Rysunki - cz¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robét.

Stepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technicznej
ich wykonania.

1.6. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna i poleceniami Inzyniera. Wykonawca
powinien utrzymywa¢ roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby realizowany obiekt lub jego elementy byty w
zadawalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru. Jezeli Wykonawca w
Jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie realizowanego obiektu w zadawalajacym stanie,
to na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia. W przeciwnym razie Inzynier moze natychmiast
zatrzymac roboty z winy Wykonawcy.

1.7. Szczegdlne wymagania dotyczace robot.

Realizacja zadania odbywac¢ si¢ bedzie na czynnym obiekcie. Lokatorzy musza mieé
swobodny dostep do gldwnego wejscia , dojazdu samochodéw oraz parkowania na terenie
dziatki.

Transport materialéw budowlanych musi odbywac si¢ przy pomocy zurawika lub
wciagarki , natomiast przemieszczanie pracownikow Wykonawcy oraz innych uczestnikow
procesu inwestycyjnego przy pomocy drabin lub windy towarowo-osobowej przestawianej
zgodnie z zaawansowaniem robét , za co Wykonawca musi uwzglednié stosowne
wynagrodzenie w swojej ofercie. Wykonawca zobowiazany jest wykona¢ daszki
zabezpieczajace przed upadkiem przedmiotéw lub elementéw z wysokosci oraz wykonaé
ostony okien przed uderzeniem przedmiotéw lub elementéw z rozbiorki. W trakcie
realizacji zadania Wykonawca musi zabezpieczyé mozliwosé korzystania przez
pracownikéw z wlasnych wezléw sanitarnych (zabrania sie korzystania z sanitariatéw w
budynku) oraz nie moze utrudnia¢ lub ogranicza¢ korzystania z innych instalacji i urzadzen
znajdujacych si¢ w budynku. Konieczno$¢ okresowego wylqczenia czesci instalacji musi
zosta¢ kazdorazowo zgtoszona Inzynierowi na 24 godziny przed planowana realizacia.

1.8. Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy wskaze punkt poboru wody i energii elektrycznej. Wykonawca wiasnym
staraniem i na wiasny koszt zatozy i usunie po zakoficzonej budowie liczniki wody .
energii i ciepla.

1.9. Dokumentacja projektowa.

Specyfikacje techniczne (ST) opracowane sa na podstawie obmiaréw z natury, ktére
Wykonawca otrzyma od zamawiajacego autoryzowane przez Inzyniera . Wszelkie
wykonane roboty i dostarczone materiaty powinny by¢é zgodne z ST. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich
waznosci: umowa, specyfikacje techniczne, dokumentacja projektowa, przedmiar robét,
kosztorys ofertowy. Cechy materialow i elementow realizowanego obiektu powinny by¢
jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z okre$lonymi wymaganiami albo warto$ciami
srednimi okreslonego przedziatu tolerancji. Przedziat tolerancji okresla sie w celu
uwzglednienia przypadkowych, matych odchylen od wartosci docelowych, ktére sa
nieuniknione ze wzglgdow praktycznych. Jezeli okreslona zostata warto$¢ minimalna lub
wartos¢ maksymalna albo obie te wartosci, to roboty powinny by¢ prowadzone w taki
sposob, aby cechy materiatoéw lub elementéw robot znajdowaly sie w przewazajacej mierze
w poblizu wartosci granicznych. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni



miejsca na bazy, skladowiska i wewngtrzne drogi transportowe powinny by¢ tak wybrane,
aby nie powodowa¢ zniszczeft w Srodowisku naturalnym;

powinny zosta¢ podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed:
zanieczyszczeniami zbiornikéw i ciekow wodnych pytami, paliwem, olejami, materiatami
oraz innymi szkodliwymi substancjami, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu, mozliwoscia powstania pozaru;

praca sprzgt budowlanego uzywanego podczas realizacji rob6t nie moze powodowaé
zniszczen w Srodowisku naturalnym poza terenem prowadzonych robot.

Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, okreslonych w
odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska, obciazaja Wykonawce.

1.15. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy.

Podczas realizacji Robét Wykonawca bedzie przestrzegaé wszelkich przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek
zadba¢ aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet dla ochrony zycia i
zdrowia os6b zatrudnionych na terenie Budowy oraz dla zapewnienia bezpieczefistwa
publicznego.

Wykonawca zapewni i utrzyma w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne dla personelu
prowadzacego roboty budowlane.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych wyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 automatycznie uwzglednione w cenie ofertowe;.

2. Materialy:
2.1, Zrédta zaopatrzenia w materialy i wymagania jakosciowe.

2.1.1. Wszystkie materialy powinny by¢ pobrane przez Wykonawce ze zrodet przez niego
wybranych. Wykonawca powinien zawiadomié¢ Inzyniera o proponowanych zrédtach
materiatow mozliwie jak najszybciej, aby umozliwi¢ kontrole materiatow przed
rozpoczeciom robodt.

2.1.2. Materialy moga by¢ pobrane tylko ze zrédet zaakceptowanych przez Inzyniera.
2.1.3. Jezeli materialy z zaakceptowanego uprzednio zrodla s niejednorodne lub o
niezadowalajacej jakosci, Wykonawca powinien zmieni¢ zrodto zaopatrzenia w materiaty.
2.2. Zrédta materiatléw miejscowych.

Wszystkie materiaty miejscowe powinny by¢ zaaprobowane przez Inzyniera przed ich
uzyciem do budowy.

Wykonawca nie moze eksploatowa¢ zrodta materiatow miejscowych do czasu, gdy plan
eksploatacji Zrodta zostanie zatwierdzony na pismie przez Inzyniera. Nie dotyczy to
istniejacych zrodet materiatow miejscowych, poprzednio eksploatowanych przemystowo
na podstawie wczesniej wydanych decyzji odpowiednich urzedéw.

Zrodta materiatow miejscowych moga by¢ wskazane przez Zamawiajacego. Generalnie,
materiaty z tych zrodet beda akceptowane, z tym ze Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
okreslenie ilosci i typoéw sprzetu oraz technologii robét gwarantujacych wyprodukowanie
materiatéw odpowiadajacych wymaganiom okre§lonym w specyfikacjach. Biorac pod
uwage fakt, Ze na podstawie probek pobranych ze Zrédta nie mozna dokladnie okresli¢
granic zalegania materiatu i Ze moga, wystapi¢ normalne wahania ich cech, Inzynier moze
poleci¢ selekcje materiatu z danej czgsci zrodta oraz moze odrzucié czesé zrodta jako nie
nadajaca, si¢ do eksploatacji. Wykonawca zdobedzie i dostarczy Zamawiajacemu prawo
eksploatacji zrodta materiatu razem z prawem uzycia terenu do lokalizacji wytworni, hatd
kruszywa i drég dojazdowych. Wykonawca nie otrzyma oddzielnej oplaty za
przygotowanie, eksploatacj¢. Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za zapewnienie, ze:



Roboty nalezy wykonywac z nalezyta, starannoscia i zgodnie z postanowieniami
niniejszych ST. Kazda robota, ktéra ulega zakryciu podlega odbiorowi przez Inzyniera
przed przystapieniem do nastepnej fazy robot. Za wykonanie robét bez akceptacji Inzyniera
petne ryzyko ponosi Wykonawca. Szczegotowe zasady wykonywania robét zostaty
okreslone w szczegétowych specyfikacjach technicznych poszczeg6inych rodzajow robot.

3.2.  Tablice informacyjne i ostrzegawcze.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dostarczy i zainstaluje tablice informacyjne
oraz ostrzegawcze. Tablica informacyjna bedzie podawata podstawowe informacje o
budowie. Tres¢ informacji i miejsce ustawienia tablic powinny by¢ zatwierdzone przez
Inzyniera. Ponadto nalezy zainstalowa¢ tablice ostrzegawcze o prowadzonych robotach w
szczegblnodci o pracy na wysokosci. Tablice bedg utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie, przez caty czas realizacji rob6t. Koszt utrzymania tablic obcigza
Wykonawce.

1. Kontrola jakosci robét.
4.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot.

W czasie wykonania robot Wykonawca powinien prowadzié systematyczne pomiary i
badania kontrolne, i dostarczy¢ ich wynik Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne
Wykonawca powinien wykonywaé w zakresie i z czgstotliwo$cia gwarantujaca zachowanie
wymagan jakosci robét lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach
specyfikacji.

Decyzje Inzyniera dot. akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda oparte
na osadzie inzynierskim. Inzynier uwzgledni wszystkie fakty zwiazane z rozwazang
kwestia, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i badaniach materiatéw
budowlanych , doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych wilaczajac wszelkie
uwarunkowania sformutowane w umowie, wymagania ST a takze normy i wytyczne
panstwowe,

4.2, System kontroli materiatow prowadzony przez Wykonawceg.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosé materiatéw. Wykonawca
powinien zapewni¢ odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow
oraz robot. System kontroli prowadzony przez Wykonawce powinien by¢ zatwierdzony
przez Inzyniera. Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania i inspekcje materiatéw oraz
robot z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w ST. Wykonawca powinien dostarczyé odpowiednie
zaswiadczenia, ze wszystkie stosowane urzadzenie i sprzet badawczy sg prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Pomieszczenia laboratoryjne powinny by¢ utrzymywane w stanie ¢zystosci, a wszelkie
urzadzenia w dobrym stanie technicznym. Inzynier powinien mie¢ nieograniczony dostep
do pomieszczen laboratoryjnych, w celu inspekcji. Inzynier bedzie przekazywaé
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprz¢tu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te sa tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wynik
badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatéw i dopusci je
do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatdéw. Minimalne
wymaganie co do zakresu badar i ich czgstotliwosci zostaly okreslone w specyfikacjach.
Jezeli jakies nie zostato okreslone, to Wykonawca powinien ustali¢ jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z kontraktem. Ustalenia takie powinny
by¢ zatwierdzone przez InZzyniera.



prawidtowosci ksztattu korpusu ziemnego. Wszystkie urzadzenia pomiarowe powinny byé
przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robét.

5.3.  Podstawowe zasady i czas przeprowadzania obmiaru.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia powinny byé wykonane w
sposdb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub obj¢tosci powinny by¢ uzupetnione
odpowiednimi szkicami, umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru.

Obmiary powinny by¢ przeprowadzone w obecnosci Inzyniera.

W przypadku robot nadajacych si¢ do obmiaru w kazdym czasie, niezaleznie od ich
postepu

obmiar dokonuje sie:

- w przypadku zakonczenia danego etapu robét,

- w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach,

- w przypadku zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robét
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

6. Odbidr robot.
6.1.  Ogolne zasady odbioru rob6t

Dokonujacy odbioru robét ocenia jako$¢ i ilo§¢ robot na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw po wnikliwej ocenie wizualnej wykonanych
rob6t. W przypadku, gdy wedtug oceny dokonujacego odbioru, wykonane roboty pod
wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego lub zakresu wykonanych robét nie sa gotowe
do odbioru Zamawiajacy w porozumieniu z Wykonawca i Inzynierem wyznacza ponowny
termin odbioru.

Dokumentem potwierdzajacym dokonanie odbioru jest protokét sporzadzony wedtug
wzoru okreslonego przez Zamawiajacego, a w przypadku robot ulegajacych zakryciu zapis
do dziennika budowy.

6.2.  Odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

Polega on na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie
realizacji zanikaja lub ulegaja zakryciu.

Odbioru tych robét dokonuje Inzynier po zgloszeniu przez Wykonawce wpisem do
dziennika

budowy gotowosci do odbioru. Odbidr powinien by¢ wykonany nie pozniej niz 3 dni od
daty

powiadomienia Inzyniera o gotowosci do odbioru.

W przypadku stwierdzenia przekroczenia tolerancji Inzynier zarzadza rozbiorke
wykonanego

elementu na koszt Wykonawcy lub tez uznaje odchylenia jako wady trwate i dokonuje
potracen zgodnie z ustaleniami poszczegdlnych ST.

Decyzja odbioru, ocena jako$ci oraz zgode na kontynuowanie robét Inzynier dokonuje
wpisem do dziennika budowy.

6.3.  Odbidr ostateczny.
Polega on na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot. Przedmiotem odbioru

ostatecznego moze by¢ tylko catkowicie zrealizowany obiekt (zakoficzone roboty).
Catkowite



specyfikacjami z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczeistwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomnigjszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagarn przyjetych w
umowie.

6.5.  Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koficowym lub zaistnialych w okresie gwarancyjnym
(stwierdzonych w czasie przegladéw gwarancyjnych). Odbior pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
ostatecznego.

Przepisy zwigzane:

PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie budowli. Obliczenia statyczne

i projektowanie,

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania z zakresu wykonania

i badania przy odbiorze.

PN-83/8836-02 Przewody podziemne, roboty ziemne - wymagania i badania przy odbiorze.
PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-62/6738-03 Beton hydrotechniczny. Skfadniki betonéw. Wymagania techniczne.
BN-66/6774-01 Beton hydrotechniczny. Sktadniki betondw, wymagania techniczne.
BN-66/6774-01 Zwir i pospotka.

BN-83/8971-06/00 Prefabrykaty budowlane z betonu. Rury, ksztaitki bezcisnieniowe.
Ogolne wymagania i badania.

PN-88/B-06250 Beton zwykly.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.

PN-77/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagania i badania.
PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-69/B-10023 Roboty murowe. Konstrukcje zespolone ceglano-zelbetowe wykonane na
budowie. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-82/B-02000 Obciazenia budowli. Zasady ustalania warstw.

PN-82/B-02001 Obciazenia budowli. Obciagzenia state.

PN-82/B-02003 Obciazenia budowli. Podstawowe obciazenia technologiczne i montazowe.
PN-80/B-02011 Obciazenia w obliczeniach konstrukcji. Obciazenia $niegiem.
PN-77/B-02011 Obciazenia w obliczeniach statycznych. Obciazenie wiatrem.
PN-81/B-03020 Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

PN-90/B-03204 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

PN-90/B-03200 Konstrukcje Stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.
PN-87/B-03002 Konstrukcje murowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.
PN-81/B-031150 Konstrukcje z drewna i materiatéw drewnopodobnych, obliczenia
statyczne

i projektowanie.

PN-81/B-031150.00 Jak wyzej - materiaty.

PN-81/B-031150.02 Jak wyzej - konstrukgje.



