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1 Wstep

1.1  Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji (S) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z pracami budowlanymi przy montazu wentylacji nawiewno-wywiewnej w suterenie budynku frontowego przy
ul. Sniadeckich 1.

1.2  Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3  Zakres robét objetych specyfikacja
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie rob6t
montazowych wymienionych w punkcie 1.1 w zakresie zgodnym z rysunkami i opisem technicznym. W zakres
tych robét wchodza:

- roboty przygotowawcze (zabezpieczenie urzadzen i wyposazenia pomieszczen),

- roboty demontazowe (wykucia, przebicia),

- roboty inwestycyjne (malowanie pomieszczen, $cianki dzialowe, montaz obudowy z ptyt g-k),

- wymagania dotyczace wyrobow i robét,

- odbidr robot i kontrola jakosci.

1.4  Okreslenia podstawowe - definicje

Okreslenia podane w niniejszej S sa zgodne z obowigzujacymi przepisami i normami.

2 Materialy

2.1 Wymagania ogélne dotyczace wyrobéw
Wykonawca jest odpowiedzialny za to aby uzyte materiaty posiadaty:

e certyfikat na znak bezpieczenstwa,

e deklaracje zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg techniczna,

e inne prawnie okreslone dokumenty,

e powinny posiada¢ wtasciwosci okreslone w specyfikacjach szczegétowych.
Na zadanie Inspektora nadzoru, co najmniej na 7 dni przed planowanym wykorzystaniem materialéw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrédta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw, i odpowiednie certyfikaty lub deklaracje
zgodnosci oraz prébki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.
Na zadanie Inspektora Nadzoru, Wykonawca zobowiazany jest do przeprowadzenia badan materiatéw w celu

udokumentowania, ze materialty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposéb ciagly spetniaja wymagania

Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu roboét.




3 Sprzet

Wykonawca przystgpujacy do wykonania zadania powinien zastosowac sprzet dostosowany do technologii robét
i wykonywanych czynnosci oraz gwarantujacy wiasciwa jakos¢ robét. Sprzet i srodki transportu musza byé
w petni sprawne i dostosowane do wymagan warunkéw BHP. Sposéb wykonywania robét oraz sprzet

zaakceptuje Kierownik Roboét.

4  Transport i skladowanie

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich $rodkéw transportu, ktére pozwola uniknaé uszkodzen,
odksztatcen przewozonych materiatow. Przewozone materiaty powinny by¢ rozmieszczone réwnomiernie oraz
zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ czasie ruchu pojazdu. Materialy powinny by¢ przewozone na
budowe zgodnie z przepisami ruch drogowego oraz przepisami BHP.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwos$é do robét i byty dostgpne do
kontroli przez Inspektora. Miejsca czasowego sktadowanie beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez

Wykonawce.

5  Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami Umowy, za jakos$¢ stosowanych
materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami oraz poleceniami Inspektora. Wykonawca
na wilasny koszt skoryguje wszelkie pomytki i bledy w czasie trwania robét, jesli beda one zwigzane
z prowadzonym przez niego procesem budowlanym. Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materiatéw i elementéw robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazna decyzje.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu
przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania rob6t. Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia rob6t przez Inspektora oraz bedzie utrzymywaé
roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymywanie powinno by¢ prowadzone w taki spos6b, aby budowla i jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru koficowego. Inspektor moze
wstrzymac roboty, jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, w tym przypadku na polecenie
Inspektora powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

Wykonawca jest zobowiazany znaé¢ wszelkie przepisy wydane przez wladze centralne, miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia rob6t. Wykonawca bedzie przestrzegaé
praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie

wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowaé Inspektora Nadzoru
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o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Likwidacja placu budowy jest
obowigzkiem Wykonawcy bezposrednio po zakonczeniu robét objetych Umowa. Wykonawca uporzadkuje plac

budowy oraz teren bezposrednio przylegajacy, do stanu na dzien przekazania placu budowy.

5.1 Roboty rozbiérkowe
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 roku (Dz.U. 2003 nr 47

poz.401 z pézniejszymi zmianami) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych.

Roboty rozbiérkowe i urzadzen towarzyszacych obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw,
zgodnie z dokumentacjg kosztorysowa, ST lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub regcznie w sposéb okreslony w ST lub przez
Inzyniera. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢é je
na miejsce okreslone w niniejszej ST lub wskazane przez Inzyniera. Elementy i materiaty, ktére zgodnie
z niniejsza ST staja si¢ wtasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy w miejsce wskazane

przez Inzyniera.

5.2 Roboty montazowe plyt g-k

- Ptyty gipsowe przechowywaé w pomieszczeniach suchych uktadajac na poziomym podtozu.
- Plyty przenosi sie w pozycji pionowej krawedzia podtuzng poziomo.
- Przy sktadowaniu nalezy zwréci¢ uwage na nosnos¢ podtoza.
- Pomieszczenie moze by¢é wytozone ptytami dopiero wtedy, gdy jest ono doktadnie osuszone i gdy zakorniczone
sg wszelkie prace tynkarskie i posadzkarskie.
- Ciecie plyt: za pomoca noza zarysowuje sie licowa strone ptyty tak, by karton byt przecigty. Po zatamaniu
plyty zostaje przecigty karton od spodu. Przy cieciu ptyt nalezy uwazaé, aby nie przygotowac elementu w tzw.
lustrzanym odbiciu.
Zakres rob6t przygotowawczych obudowy z g-k:
- Wyznaczenie przebiegu obudowy kanatu wentylacyjnego
- Wytrasowanie miejsc montazu obudéw
- Sprawdzenie katéw i pozioméw pomieszczenia i instalacji
- Potwierdzenie odpowiedniej dla montazu wilgotnosci pomieszczenia,
Zakres robét zasadniczych obudowy z g-k:
- Zamocowanie profilowanych ksztattownikéw stalowych U-55 do elementéw konstrukcyjnych.
- Zamocowanie ksztattownikow profilowanych C-55.

- Przymocowanie ptyt gipsowo-kartonowych do rusztu za pomoca wkretéw.

Zakres robé6t zasadniczych obudowy z g-k EI60:
Do obtozenia nalezy stosowacé plyte gipsowo-kartonowa ogniochronna (GKF) o grubosci co najmniej 12,5 mm.

Wazna role w tworzeniu odpornosci ogniowej przegrody stanowi wypetnienie z wetny mineralnej - skalnej lub
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szklanej. Dla uszczelnienia ogniowego po obwodzie, nalezy stosowac materiaty niepalne. Kiedy szczelina jest
mniejsza niz 5 mm, dopuszcza si¢ uzycie uszczelnien z materialéw palnych (np. systemowa piankowa
samoprzylepna tasma akustyczna). W tym wypadku szczelina musi byé dodatkowo zapetniona odpowiednia
masa szpachlowa gipsowa, warstwa rowna grubosci optytowania. Mozna nie szpachlowaé styku, kiedy
oplytowanie cala swoja gruboscia w petni zakryje szczeling. Odpornosé ogniowa $ciany wzrasta z gruboscig

poszycia z ptyt GKF.

5.2 Roboty malarskie

Stare, zagrzybione powloki malarskie usun i zmyj woda z dodatkiem s$rodka dezynfekujacego dostepnego na
rynku (zgodnie z instrukcjg zamieszczong na opakowaniu tego $rodka). Oczys$¢ za pomoca szczotki lub szpachli.
Ewentualne ubytki i spgkania uzupetnij odpowiednia zaprawa.
Nastepnie ponownie zabezpiecz podloze $rodkiem dezynfekujacym. Umyta powierzchnie maluj dwukrotnie
farba. W przypadku nowych $cian, tynkéw przed przystgpieniem do wszystkich prac malarskich nalezy
sprawdzi¢ przygotowanie poditozy. Nowe tynki muszg by¢ wysezonowane, réwne, wolne od pyhu
i zanieczyszczen. Przed uzyciem wyrdb doktadnie wymieszaj. W razie potrzeby rozciencz woda pitng w ilosci
max. 5% obj. — farby akrylowe. Malowanie moze odbywac si¢ pedzlami, watkami lub pistoletami natryskowymi
Zalecana ilo$¢ warstw 3. Druga warstwe naktadaj po wyschnigciu pierwszej farba w postaci handlowej. Po
zakonczeniu malowania narze¢dzia umyj woda. Farby nanosi¢ zgodnie z wytycznymi producenta, w co najmniej
trzech warstwach az do osiagniecia wymaganej barwy, grubosci i faktury powtok.
Przed przystapieniem do malowania farba powinna by¢ doktadnie wymieszana.
Przy malowaniu powierzchni wewnetrznych temperatura nie powinna by¢ nizsza niz +8°C. W okresie zimowym
pomieszczenia nalezy ogrzewac.
W ciagu 2 dni pomieszczenia powinny by¢ ogrzane do temperatury co najmniej +8°C. Po zakonczeniu
malowania mozna dopusci¢ do stopniowego obnizania temperatury, jednak przez 3 dni nie moze spas¢ ponizej
+1°C.
W czasie malowania niedopuszczalne jest napowietrzanie malowanych powierzchni cieptym powietrzem od
przewodéw wentylacyjnych i urzadzen ogrzewczych.
Gruntowanie i dwukrotne malowanie $cian i sufitéw mozna wykonac po:

— catkowitym ukonczeniu robét instalacyjnych,

— catkowitym ukonczeniu robét elektrycznych,

— usunigciu usterek na stropach i tynkach.
Przemrozenie farby powoduje jej nieodwracalne zniszczenie. Swieze tynki maluj po 3-4 tygodniach od ich
natozenia. Maluj w temperaturze +5 do + 30° C.
Podloze posiadajace drobne uszkodzenia powierzchni powinny by¢, naprawione przez wypetnienie ubytkéw
zaprawg cementowo-wapienng. Powierzchnie powinny by¢ oczyszczone z kurzu i brudu, wystajacych drutéw,
naciek6w zaprawy itp. Odstajagce tynki nalezy odbié, a rysy poszerzy¢ i ponownie wypetni¢ zaprawa
cementowo-wapienna.
Przy malowaniu farbg wapienng wymalowania mozna wykonywaé bez gruntowania powierzchni.

Przy malowaniu farbami emulsyjnymi do gruntowania stosowa¢ farbe emulsyjna tego samego rodzaju z jakiej

ma by¢ wykonana powtoka lecz rozcieficzona woda w stosunku 1:3-5.




Przy malowaniu farbami olejnymi i syntetycznymi powierzchnie gruntowaé pokostem.

Przy malowaniu farbami chlorokauczukowymi elementéw stalowych stosuje si¢ odpowiednie farby podktadowe.
Przy malowaniu farbami epoksydowymi powierzchnie pokrywa sie gruntoszpachléwka epoksydowa.

Powtoki wapienne powinny réwnomiernie pokrywaé podtoze, bez przeswitéw, plam i odpryskow

Powtoki z farb emulsyjnych powinny by¢ niezmywalne, przy stosowaniu srodkéw myjacych i dezynfekujacych.
Powloki powinny dawa¢ aksamitno-matowy wyglad powierzchni.

Barwa powtok powinna by¢ jednolita, bez smug i plam.

Powierzchnia powtok bez uszkodzen, smug, plam i §ladéw pedzla.

Powtoki z farb i lakieréw olejnych i syntetycznych powinny mie¢ barwe jednolita zgodng ze wzorcem, bez
smug, zaciekéw, uszkodzen, zmarszczen, pgcherzy, plam i zmiany odcienia. Powtoki powinny mie¢ jednolity
potysk.

Przy malowaniu wielowarstwowym nalezy na poszczeg6lne warstwy stosowa¢ farby w r6znych odcieniach.

6 Kontrola dziatania

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materialéw i elementéw rob6ot. Wykonawca wyposazy kierownika
budowy w fotograficzny aparat cyfrowy i zobowiaze go prowadzenia fotograficznej rejestracji przebiegu robét
zwlaszcza robot zanikajacych. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca. Na zlecenie Inspektora Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzg watpliwosci, co do ich jakosci. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
gdy wyniki badan wykaza ztg jako$¢ materiatéw lub Zamawiajacy gdy badania potwierdzg ich dobrg jakos¢.

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi kopie z wynikami badan jak najszybciej, nie p6zniej jednak niz
w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Dane okreslone w projekcie beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przepisami przedziahi tolerancji.
Cechy materialéw muszg by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiat lub roboty nie beda
w pelni zgodne ze SST i wptynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy beda

niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy. Zakres ilosciowych pomiaréw

kontrolnych i kontroli dziatania




6.1 Zasady kontroli jakosci Robét

Celem kontroli Rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozona jakosé
Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole Robét i jakosci materialéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzegt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania prébek, badan materiatéw oraz Robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz Robét z czgstotliwoécig zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Kosztorysowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$é sa okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robét zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja
wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier
bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do Rob6t badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia
w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.2 Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienistwem
wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udzialu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usuniete lub ulepszone
z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Prébki

dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i

oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera .




6.3 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna stosowa¢ wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera .

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do

akceptacji Inzyniera .

6.4 Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa,
wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych, deklaracje zgodnosci lub
certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrob6éw, dla ktérych nie
ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt. 1. i ktére spelniaja wymogi
Specyfikacji Techniczne;j.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sag wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
Robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w spos6b jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badafi wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

Wykonawca winien stosowa¢ materialy spetniajace wymagania Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury
z2dn.11.08.2004r. w sprawie sposobéw deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowlanym (Dz.U. nr 198 poz. 2041) oraz Ustawy z dn.16.04.2004r. o wyrobach
budowlanych (Dz.U. nr 92 z2004r. poz. 881)

7 Obmiar robét

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar Rob6t bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja Kosztorysowsg
i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Robét
io terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru b¢da wpisane do Rejestru
Obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze lub gdzie indziej
w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Rob6t. Biedne
dane zostang poprawione wedtug instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz

Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.




7.2 Zasady okreslania ilosci robét i materiatéow

Obmiaru nalezy dokonywac¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robét, dopuszczonymi do stosowania
iatestowanymi w Polsce urzadzeniami pomiarowymi wg stany rzeczywistego na budowie, metodami
zalecanymi w Polskich Normach odpowiednich dla danego rodzaju robét.

Obmiar powierzchni nalezy przeprowadzi¢ wg PN-ISO 9836:1997.

[lo$¢ robot nalezy okresli¢ zgodnie z katalogami naktadéw rzeczowych i kosztorysowymi normami naktadéw
rzeczowych na podstawie obmiaru robét. (Nalezy okresli¢ zasady dokonywania obmiaréw, np. sposéb pomiaru
dhugosci i odlegtosci pomigdzy punktami skrajnymi ztoZzonych obiektéw budowlanych. Oméwi¢ metody
obliczania ilosci robét, np. przy obliczaniu powierzchni $cian do tynkowania liczy si¢ najpierw laczna
powierzchni¢ $cian tacznie z otworami i powierzchniami nieotynkowanymi, a nastgpnie od tej powierzchni
odejmuje si¢ obliczong wczesniej taczng powierzchnig otworéw i powierzchni nieotynkowanych przy zatozeniu
pominigcia w tym rachunku powierzchni otworéw i powierzchni nieotynkowanych mniejszych od granicznej

wielkosci).

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Robét beda zaakceptowane przez
Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiadaé¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie przez caty okres

trwania Robot.

7.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem Robdét, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Rob6t podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetoéci bedg uzupelione odpowiednimi —szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiar6w. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie

oddzielnego zatgcznika do Rejestru Obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z inzynierem.

8  Odbiér robét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastgpujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi wstepnemu
d) odbiorowi koncowemu.
Kryterium odbioru jest zgodnos¢ wykonanych robét z:

- dokumentacja kosztorysowg
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- kosztorysem ofertowym

- ustaleniami z inwestorem

- wiedza i sztuka budowlang

- Polskimi Normami dotyczacymi danego zakresu robét

- wszystkimi innymi obowigzujacymi przepisami prawa polskiego dotyczacymi danego zakresu robot.

8.1 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu Robét.

Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci Rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera.

Odbiér bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie pézniej niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem
do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera .

Jakos¢ i ilos¢ Robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja

Kosztorysowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2 Odbior czesciowy
Odbidr czg¢sciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci Robét. Odbioru czgsciowego Robét

dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

8.3 Odbioér wstepny robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do ich iloéci, jakosci
i wartosci.

Catkowite zakonczenie Robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci Inzyniera
i Wykonawcy.

Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw
badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robét z Dokumentacjg Kosztorysowa i ST .

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Rob6t uzupetniajacych i Robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych lub Robdét uzupetniajagcych w warstwie
$cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru

ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robét w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Kosztorysowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach

Umownych.

8.4 Dokumenty do odbioru wst¢pnego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robét jest protokét odbioru ostatecznego Robét
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
1. Dokumentacj¢ Kosztorysowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.
Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiar6w (oryginaty).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST.

® N kWD

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robdt whascicielom urzadzen.

9. Instrukcje eksploatacyjne.
W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
Robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior koncowy.
Odbiér koncowy polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na

podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,Odbiér wstepny Robét”.

9 Podstawa platnosci

Ptaci sig za rzeczywiscie wykonang i odebrang instalacje.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczalttowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w S i w dokumentacji

projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t bedg obejmowad:

robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10 Przepisy zwigzane

Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (z p6Zniejszymi zmianami);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. NR 75/02 poz. 690);

»Prawo Energetyczne” - ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. Dz. U. 54 poz. 348 z p6zniejszymi zmianami;
Rozporzadzenie MSW z 16.06.2003 r. w sprawie ,,Ochrony przeciwpozarowej budynkéw i innych
obiektéw budowlanych i terenéw” Dz. U. nr 121 poz.1138;

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robét budowlanych (Dz. U. z 19.03.2003 r. Nr 47 poz. 401);

Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r. (tj. Dz.U. z 2014 r., poz.883), wraz

z wydanymi na podstawie powyzszych ustaw rozpoizqdzeniami,
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1 Wstep

1.1  Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji (S) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych
z wykonaniem zasilania elektrycznego instalacji wentylacji nawiewno-wywiewnej w suterenie budynku

frontowego przy ul. Sniadeckich 1.

1.2  Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3  Zakres robét objetych specyfikacja
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie rob6t
wymienionych w punkcie 1.1 w zakresie zgodnym z rysunkami i opisem technicznym. W zakres tych robét
wchodza:

- roboty przygotowawcze,

- wykonanie rozdzieli elektrycznej RS,

- modernizacja rozdzielni RA,

- zasilanie wentylatora dachowego 400V,

- zasilanie wentylator6w kanatowych wywiewnych 230V,

- sterowanie i automatyka wentylacji mechanicznej,

- pomiary kontrolne skutecznosci ochrony przy uszkodzeniu,

- odbiér robot i kontrola jakosci.

1.4  Okreslenia podstawowe - definicje

Okreslenia podane w niniejszej S sa zgodne z obowigzujacymi przepisami i normami.

Instalacja elektryczna — zestaw potaczonych ze sobg elementéw elektrycznych o skoordynowanych
parametrach technicznych, przeznaczony do okreslonych celéw.

Elementy skladowe instalacji - przewody, elektrotechniczny sprzet instalacyjny, rozdzielnice, urzadzenia
automatyki i sterowania.

Osprzet elektroenergetyczny linii kablowej — zbior elementéw przeznaczonych do taczenia, rozgat¢zienia lub
zakonczenia kabli, np. mufy, glowice, ztaczki, koncowki.

Obwéd instalacji elektrycznej - zespét elementéw instalacji odbiorczej, znajdujacy si¢ za ostatnim
zabezpieczeniem przetgzeniowym instalacji (patrzac od strony zrédia zasilania) i stuzacy bezposrednio do
zasilania okreslonego odbiornika, grupy odbiornikéw badz gniazd wtyczkowych.

Zabezpieczenie nadpradowe (przetezeniowe) - urzadzenie stuzace do ochrony przewoddéw instalacyjnych
okreslonego obwodu i odbiornikéw energii elektrycznej zasilanych z tego obwodu przed skutkami przeptywu
pradéw przetezeniowych, zabezpieczeniem nadpradowym jest wyltacznik instalacyjny lub bezpiecznik.

Rozdzielnica - urzadzenie w ktérym nastepuje rozdziat energii elektrycznej na poszczegélne obwody odbiorcze

danej instalacji odbiorczej.




Gléwna szyna uziemiajaca (gtéwna szyna wyréwnawcza, gléwny zacisk uziemiajacy) - szyna lub zacisk
przeznaczone do przytaczenia do uziomu przewodéw ochronnych, w tym przewodéw potaczer wyréwnawczych
oraz przewodéw uziemien roboczych, jesli one wystepuja.

Przewdd uziemiajacy - przewdd taczacy z uziomem czgsé nalezaca do instalacji, ktéra powinna byé uziemiona.

Polaczenie wyréwnawcze - elektryczne potaczenie czesci przewodzacych dostepnych lub/i  czesci
przewodzacych obcych w celu wykonania wyréwnania potencjatow.

Przewéd wyréwnawczy — przewod spetniajacy role potaczenia ekwipotencjalnego, przewdd ochronnych
zapewniajacy wyroéwnanie potencjatow. '

Przewéd ochronny (PE) - przewod lub zyla przewedu wymagany przez okreslone srodki ochrony
przeciwporazeniowej, przeznaczony do elektrycznego potaczenia nastgpujacych czesci:

- przewodzacych dostgpnych,

- przewodzacych obcych,

- gléwnej szyny uziemiajacej (gtéwnego zacisku uziemiajacego).

- uziomu, uziemionego punktu neutralnego zrédta zasilania lub punktu neutralnego sztucznego.

Przewéd neutralny (N) - przewdd potaczony bezposrednio z punktem neutralnym sieci i mogacy stuzyé do
przesylania energii.

Przewéd ochronno-neutralny (PEN) - uziemiony przewdd speiniajacy jednoczeénie funkcje przewodu
ochronnego i neutralnego.

Pomontazowe badania odbiorcze — ogledziny, pomiary oraz préby urzadzen i uktadéw przeprowadzone po ich
zainstalowaniu, w celu stwierdzenia przydatnosci i gotowosci urzadzen i uktadéw do eksploatacji w miejscu

zainstalowania.

2 Materialy

2.1 Wymagania ogélne dotyczace wyrobow stosowanych w instalacji wentylacji
Wykonawca zapewni wiasciwe sktadowanie i zabezpieczenie materialtéw. Wykonawca w wiasnym zakresie
winien wystapi¢ do Inwestora o wyznaczenie lokalizacji sktadowania i zabezpieczenie materialtéw na placu

budowy.

2.2 Materialy

Zastosowane urzadzenia i materiaty zestawione w projekcie winny posiada¢ certyfikat lub atest producenta oraz
deklaracje zgodnosci. Osprzet instalacyjny oraz urzadzenia instalacyjne winny posiada¢ znak ,,B” — spetniaja
warunki bezpieczenstwa uzytkownika. Wszystkie urzadzenia elektroenergetyczne nalezy przed przekazaniem

ich do eksploatacji nalezy podda¢ sprawdzeniu oraz przeprowadzi¢ wymagane przepisami préby.

2.3  Sprzet

Urzadzenia, elektronarzedzia stosowane przez wykonawce winny posiadaé wlasciwe atesty oraz klasg
bezpieczeristwa. Specjalistyczne urzadzenia pomiarowe winny posiadaé wiasciwe atesty oraz klasg

bezpieczefistwa oraz aktualne dokumenty legalizacyjne. Do obstugi urzadzen pomiarowych nalezy zatrudnié

osoby z wymaganymi uprawnieniami do wykonywania pomiaréw w sieci energetyczne;.




2.4  Transport

Wykonawca winien stosowac takie srodki transportu ktére nie spowoduja niekorzystnego wptywu na jakosé
przewozonych materialéw oraz ktére posiadaja aktualne dopuszczenia i odpowiednia nosnosé do przewozu ludzi
i materialéw p(; drogach. Przewozone materiaty i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami
transportu opracowanymi przez Producenta dla poszczegélnych materialéw i elementéw oraz zabezpieczone

przed ich przemieszczaniem sig¢ na srodku transportowym.

3  Wykonanie robét
3.1 Ogélne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa i wymaganiami specyfikacji technicznych i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.
Roboty obejmuja:
- czynnosci przygotowawcze polegajace na organizacyjnym przygotowaniu robdt, tj. ustaleniu
iprzygotowaniu:  potrzebnych pracownikéw, sprzetu, narzedzi, materialéw, technologii
i harmonogramu robét,
- zabudowe i montaz gotowych urzadzen, podzespotéw, elementéw, kabli i przewodow,
- przeprowadzenie prac regulacyjno-montazowych,
- uporzadkowanie otoczenia terenu
Przed podtaczeniem linii kablowych do wspélnej sieci nalezy wykonaé pomiary stanu izolacji. Przed
uruchomieniem obiektu wykona¢ préby ruchowe pomontazowe urzadzen i uktadéw elektrycznych zgodnie

z BN-85/3081-01/01, BN-85/3081-01/02 i BN-85/3081-01/03.

3.2 Uwagi wykonawcze
Prace montazowe wykonywac¢ zgodnie z instrukcjami producentéw, a w szczegdlnosci:
1. Przewody przygotowywac do przylaczenia wylacznie specjalistycznymi kleszczami.
2. Dhugo$¢ odstonigtego z izolacji przewodu dostosowaé do zastosowanych elementéw tgczeniowych.
Dla typowych listew zaciskowych - dtugosé do 6 mm.
3. Kolory przewod6éw roboczych zgodnie z PNE. Kontrola jako$ci robét.
4. Wszystkie urzadzenia stosowane do wyposazenia rozdzielni winny posiadaé atest producenta.
5. W obudowie kazdej z rozdzielnic nalezy:
- przy listwie przytaczeniowej oznaczy¢ w sposéb czytelny przewody fazowe
- oznaczy¢ przewody N i PN zgodnie z PNE,

- miejsce przylaczenia ,, masy” oznaczyc¢ zgodnie z PNE.

4  Kontrola, badania i odbiory wyrobéw oraz robét

4.1. Zasady kontroli jakosci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci wyrobéw. Wykonawca bedzie prowadzit

pomiary i badania materialéw oraz robdt z czestotliwoscia gwarantujaca, ze roboty wykonano zgodnie

z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami technicznymi.




4.2 Badania i pomiary
Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrolg robét, jako$¢ dostarczanych i montowanych wyrobéw oraz
winien zapewni¢ odpowiedni system kontroli i pomiaréw odbiorowych wykonywanych prac instalacyjnych.
Wszystkie pomiary i badania winny byé wykonywane zgodnie z aktualnymi normami.
Elementy instalacji podlegaja sprawdzeniu w zakresie:

- zgodnosci z dokumentacja,

- poprawnoscia montazu,

- kompletnoscia wyposazenia.
Nalezy wykonac¢ nastepujace préby i pomiary:

- ciggtoscei zyt i zgodnoscei faz,

- rezystancji izolacji instalacji elektrycznych,

- skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,

- préby dziatania.
Po zakonczeniu badan trzeba sporzadzi¢ protokét z wykonanych pomiaréw, ktérego pozytywne wyniki
zezwalaja na dopuszczenie sprawdzanej instalacji do eksploatacji. Wszystkie wymienione wyzej pomiary moga
wykonywac jedynie pracownicy posiadajacy aktualne zaswiadczenie kwalifikacyjne Stowarzyszenia Elektrykow
Polskich (lub innego upowaznionego do wydawania takich zaswiadczen organu) zezwalajace na wykonywanie

pomiaréw elektrycznych.

5  Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

5.1. Ogélne zasady obmiaru robét i prowadzenia ksigzki obmiaréow.

Obmiar rob6t bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowa
i Specyfikacja Techniczna, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje kierownik budowy
w sposéb ciggly w trakcie wykonywanych robét po uprzednim powiadomieniu inspektora nadzoru. Wyniki

obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaréw.

5.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow.
Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej.
Jednostkami obmiarowymi dla robét sa:
e | m (metr)
- dla montazu przewodéw
- dla montazu uzioméw i uziemienia
e ] szt (sztuka)
- dla montazu rozdzielnicy
- dla montazu silnikéw, urzadzen
- dla montazu opraw oswietleniowych
e ] kpl. (komplet)

- dla wykonania pomiaréw elektrycznych uziemief wraz z opracowaniem protokotu pomiaréw

- dla wykonania sprawdzer i pomiaréw elektrycznych wraz z opracowaniem protokotu pomiaréw




6  Odbiér robét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastgpujacym etépom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
c¢) odbiorowi wstgpnemu
d) odbiorowi koncowemu.
Kryterium odbioru jest zgodnos¢ wykonanych robét z:
- dokumentacja kosztorysowa
- kosztorysem ofertowym
- ustaleniami z in-westorem
- wiedza i sztuka budowlang
- Polskimi Normami dotyczacymi danego zakresu robot

- wszystkimi innymi obowigzujacymi przepisami prawa polskiego dotyczacymi danego zakresu robét.

6.1 Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postgpu Robét.

Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci Robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwiocznie, jednak nie pézniej niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem
do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera .

Jakosc i ilos¢ Robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja

Kosztorysowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

6.2 Odbiér czesciowy
Odbiér czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robét. Odbioru czgsciowego Robét

dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

6.3 Odbioér wstepny robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci.

Calkowite zakonczenie Rob6t oraz gotowos$é do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbioru ostatecznego Rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera

i Wykonawcy.




Komisja odbierajaca Roboty dokona ich océny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw
badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robét = Dokumentacjg Kosztorysowg i ST .

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozna sie z realizacja ustalefi przyjetych w trakcie odbioréw
rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciﬁ, zwlaszeza w zakresie wykonania Robét uzupetniajacych i Robdt
poprawkowych. '

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t poprawkowych lub Robét uzupeiniajacych w warstwie
Scieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnodei i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego. ' o ' .

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakogé wykonngnych Robét w poszczegblnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dedmentach deitdrysowq i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjnc obiektu oraz hezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach

Umownych.

6.4 Dokumenty do odbioru wstepnego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robét jest protokét odbioru ostatecznego Rob6t
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
1. Dokumentacje¢ Kosztorysowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.
Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupelniajgce lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST.

Deklaracje zgodnosei lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST.

X NN R WN

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robét wlascicielom urzadzen.

9. Instrukcje eksploatacyjne.
W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
Robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wedhig wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

6.5. Odbiér koncowy.
Odbior koncowy polega na ocenie wykonanych Rob6t zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy

odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na

podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,0dbiér wstepny Rob6t”.
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Podstawa platnosci

Ptaci sig¢ za rzeczywiscie wykonang i odebrang instalacje.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla

danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w S i w dokumentacji

projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t beda obejmowac:

robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytk6w i transportu
na teren budowy,

wartos¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé¢ podatku VAT.

Przepisy zwigzane

Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (z p6Zniejszymi zmianami);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz.U. NR 75/02 poz. 690);

,,Prawo Energetyczne” - ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. Dz. U. 54 poz. 348 z p6zniejszymi zmianami;
Rozporzadzenie MSW z 16.06.2003 r. w sprawie ,,Ochrony przeciwpozarowej budynkéw i innych
obiektéw budowlanych i terenéw” Dz. U. nr 121 poz.1138;

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
rob6t budowlanych (Dz. U. z 19.03.2003 r. Nr 47 poz. 401);

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe.

PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalenie og6lnych
charakterystyk.

PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkéw ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed
porazeniem pradem elektrycznym.

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia

elektrycznego. Obcigzalnos¢ pradowa dtugotrwata przewodow.




PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienie i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-6-61.2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia odbiorcze.
PN-88/E-08501 - Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczenistwa przy wspéldziataniu cztowieka z maszyna,
oznaczenia i identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami lub cyframi.

12. Norma PN-IEC 61024-1 — Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogélne.
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1 Wstep

1.1  Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji (S) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych

z instalacja wentylacji nawiewno-wywiewnej w suterenie budynku frontowego przy ul. Sniadeckich 1.

1.2  Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacja
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie robot
montazowych wymienionych w punkcie 1.1 w zakresie zgodnym z rysunkami i opisem technicznym. W zakres
tych robét wehodza:
- roboty przygotowawcze,
- wymagania dotyczace wyrobdéw i robdt stosowanych w instalacjach wentylacyjnych (roboty
montazowe),

- odbidr robot i kontrola jakosci.

1.4  Okreslenia podstawowe - definicje
Okreslenia podane w niniejszej S sa zgodne z PN-EN 12792:2006.
1.4.1  Wentylacja pomieszczen
Wymiana powietrza w pomieszczeniu lub jego czesci, majaca na celu usunigcie powietrza zuzytego

i zanieczyszczonego oraz wprowadzenie powietrza zewnetrznego.

1.42  Wentylacja mechaniczna
Wentylacja bedaca wynikiem dziatania urzadzen mechanicznych wprowadzajacych powietrze w ruch.

1.4.3  Instalacja wentylacji
Zestaw urzadzen, zespoldw i elementéw wentylacyjnych shuzacych do uzdatniania i rozprowadzania powietrza.

1.4.4  Rozdzial powietrza w pomieszczeniach
Rozdzial powietrza w wentylowanej przestrzeni z zastosowaniem nawiewnikow i wywiewnikéw, w celu

zagwarantowania wymaganych warunkéw — intensywnosci wymian powietrza, ci$nienia, czystosci, temperatury,

wilgotnosci wzglednej, predkosci ruchu powietrza, poziomu hatasu w strefie przebywania ludzi.

1.4.5 Rozprowadzenie powietrza
Przeniesienie strumienia powietrza okreslonej objetosci do wentylowanej przestrzeni lub z tej przestrzeni, na

0g6t z zastosowaniem przewodow.

1.4.6  Wentylatory
Urzadzenia stuzace do wprowadzenia powietrza w ruch.




1.4.7  Przewod wentylacyjny
Element, o zamknietym obwodzie przekroju poprzecznego, stanowigcy obudowe przestrzeni, przez ktora

przeptywa powietrze.

1.4.8  Przepustnica
Zespot samodzielny lub wbudowany w urzadzenie lub przewod wentylacyjny pozwalajacy na zamknigcie lub

regulacj¢ strumienia powietrza przez zmiang oporu powietrza.

1.4.9 Thumik halasu

Element wbudowany w urzadzenie lub w przewoéd wentylacyjny majacy na celu zmniejszenia hatasu

przenoszonego droga powietrzna wzdhz przewodow.

2 Materialy

2.1 Wymagania ogélne dotyczace wyrobow stosowanych w instalacji wentylacji

1) Materialy z ktérych wykonywane sa wyroby stosowane w instalacjach wentylacyjnych powinny
odpowiada¢ warunkom stosowania w instalacjach.

2) Stopienn zabezpieczenia antykorozyjnego obudéw urzadzen powinien odpowiada¢ co najmniej
wlasciwosciom blachy stalowej ocynkowane;.

3) Powierzchnie obudéw powinny by¢ gladkie, bez zalaman, wgniecen, ostrych krawedzi i uszkodzen
powlok ochronnych.

4) Szczelno$¢ potaczen i elementéw wentylacyjnych z przewodami wentylacyjnymi powinna odpowiadaé
wymaganiom szczelnos$ci tych przewodow.

5) Nalezy zapewni¢ tatwy dostep do urzadzen i elementéw wentylacyjnych i klimatyzacyjnych w celu ich
obshugi, konserwacji lub wymiany.

6) Zamocowanie urzadzen i elementéw wentylacyjne powinno by¢ wykonane z uwzglednieniem
dodatkowych obcigzen zwiazanych z pracami konserwacyjnymi.

7) Urzadzenia i elementy instalacji wentylacyjne powinny by¢ zamontowane zgodnie z instrukcja
producenta.

8) Urzadzenia i elementy instalacji wentylacyjne powinny mie¢ dopuszczenia do stosowania

w budownictwie.

2.2 Przewody wentylacyjne

2.2.1 Materialy
Przewody wentylacyjne powinny by¢ wykonane z nastepujacych materiatow:

1) Blacha lub ta$ma stalowa ocynkowana.
2) Wymiary przewodéw wentylacyjnych o przekroju prostokatnym i kotowym powinny odpowiadaé
wymaganiom norm PN-EN 1505 i PN-EN 1506.

3) Szczelnos¢ przewodéw wentylacyjnych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1507.

4) Wykonanie przewodow i ksztaltek z blach powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1505.




3  Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji wentylacji powinien zastosowac sprzet dostosowany do
technologii rob6t i wykonywanych czynnosci oraz gwarantujacy wiasciwa jako$¢ robot. Sprzet montazowy
i$rodki transportu musza by¢ w pelni sprawne i dostosowane do wymagan warunkéw BHP. Sposéb
wykonywania robét oraz sprzet zaakceptuje Kierownik Robét.

4  Transport

Wykonawca zobowiazany jest do stosowania takich $rodkow transportu, ktére pozwola unikna¢ uszkodzen,
odksztalcen przewozonych materiatlow. Przewozone materialy powinny by¢ rozmieszczone réwnomiernie oraz
zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ czasie ruchu pojazdu. Materialy powinny by¢ przewozone na

budowe zgodnie z przepisami ruch drogowego oraz przepisami BHP.

Rodzaj oraz ilo$¢ $rodkéw transportu powinien gwarantowac prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami zawartymi

w Rysunkach, S i wskazaniami Kierownika Rob6t oraz w terminie przewidzianym w Umowie.

5  Wykonanie robét

5.1 Przewody wentylacyjne

1) Przewody wentylacyjne powinny by¢ zamocowane do przegréd budowlanych w odleglosciach
umozliwiajacych szczelne wykonanie potaczen poprzecznych. W przypadku potaczen komierzowych
odlegto$¢ ta powinna wynosi¢ co najmniej 100 mm.

2) Przejscia przewodow przez przegrody budynku nalezy wykona¢ w otworach, ktérych wymiary sa od 50
do 100 mm wieksze od wymiaréw zewnetrznych przewodéw wentylacyjnych lub przewodow
wentylacyjnych. Przewody na calej grubosci przegrody powinny by¢ oblozone weing mineralng lub
innym materiatem elastycznym o podobnych wiasciwosciach.

3) Przejscia przewodéw wentylacyjnych przez przegrody oddzielenia przeciwpozarowego powinny by¢
wykonane w sposéb nie obnizajacy odpornos$¢ ogniowa tych przegrod.

4) Materiat podpér i podwieszen powinna charakteryzowa¢ odpowiednia odporno$¢ na korozje w miejscu
zamontowania.

5) Metoda podparcia lub podwieszenia przewodéw wentylacyjnych powinna by¢ odpowiednia do
materiatu konstrukcji budowlanej w miejscu zamocowania.

6) Odlegtos¢ miedzy przewodami lub podwieszeniami powinna by¢ ustalona z uwzglednieniem ich
wytrzymato$ci i wytrzymatosci przewodow wentylacyjnych tak aby ugigcie sieci przewodow
wentylacyjnych nie wplywato na jej szczelno$¢, wlasciwosci aerodynamiczne i nienaruszalno$é
konstrukcji.

7) Zamocowania przewodéw wentylacyjnych do konstrukcji budowlanej powinno przenosi¢ obcigzenia
wynikajace z cigzaréw:

- przewodow wentylacyjnych
- elementéw instalacji wentylacji zamocowanych niezaleznie zamontowanych w sieci przewodow

wentylacyjnych

- elementéw sktadowych podpor lub podwieszen.




5.2

5.3

8) Elementy zamocowania podpér lub podwieszen do konstrukcji budowlanej powinny mieé
wspoétczynnik bezpieczenstwa roéwny co najmniej trzy w stosunku do obliczeniowego obciazenia.

9) Pionowe elementy podwieszen oraz poziome elementy podpor powinny mie¢ wspdtczynnik
bezpieczenistwa réowny co najmniej 1,5 w odniesieniu do granicy plastycznosci pod wplywem
obliczeniowego obciazenia.

10) Poziome elementy podwieszen i podpor powinny mie¢ mozliwos¢ przeniesienia obliczeniowego
obciazenia oraz by¢ takiej konstrukcji, aby ugigcie migdzy ich potaczeniami z elementami pionowymi
i dowolnym punktem elementu poziomego nie przekraczaty 0,4 % odlegtosci migdzy zamocowaniami
elementéw pionowych.

11) Potaczenia miedzy pionowymi i poziomymi elementami podwieszen i podpér powinny mie¢
wspoétczynnik bezpieczenstwa réwny co najmniej 1,5 w odniesieniu do granicy plastycznosci pod
wplywem obliczeniowego obciazenia.

12) W przypadkach, gdy jest wymagane, aby urzadzenia i elementy w sieci przewodéw wentylacyjnych
mogly by¢ zdemontowane lub wymienione, nalezy zapewni¢ niezalezne ich zamocowanie do

konstrukcji budynku.

Otwory rewizyjne i mozliwo$¢ czyszczenia instalacji wentylacji mechanicznej

1) Czyszczenie instalacji powinno by¢ zapewnione przez demontaz elementu skladowego instalacji
wentylacji lub przez zastosowanie otworéw rewizyjnych w przewodach instalacji wentylacji.
2) Elementy usztywniajace i inne elementy wyposazenia przewodéw wentylacyjnych powinny by¢ tak
zamontowane, aby nie utrudnialy czyszczenia przewodow.
3) Elementy usztywniajace wewnatrz przewodow wentylacyjnych o przekroju prostokatnym powinny
mie¢ oplywowe ksztalty.
4) Nie nalezy stosowa¢ wewnatrz przewodow wentylacyjnych ostro zakonczonych srub lub innych
elementow ktére moga powodowac zagrozenie dla zdrowia lub uszkodzenie urzadzen czyszczacych.
5) Pokrywy i drzwi rewizyjne urzadzen wentylacyjnych powinny sie fatwo otwierac.
6) W przypadku wykonania otworu rewizyjnego na koncu przewodu wentylacyjno, jego wymiar powinien
by¢ réwny wymiarom przekroju poprzecznego przewodu wentylacyjno - klimatyzacyjnego
7) W przypadku, gdy przewiduje si¢ demontaz elementu instalacji wentylacji w celu umozliwienia
czyszczenia, powstate w ten sposéb otwory powinny mie¢ przekrdj kanatu wentylacyjnego.
8) Nalezy zapewni¢ dostep w celu czyszczenia do nastgpujacych, zamontowanych w przewodach
wentylacyjnych urzadzen:
- przepustnice
- thumiki hatasu
- wentylatory

Wentylatory

1) Sposéb zamocowania wentylatorOw powinien zabezpiecza¢ przed przenoszeniem ich drgan na

konstrukcje budynku (przez stosowanie amortyzator6w) oraz na instalacje przez stosowanie tacznikéw

elastycznych.




2) Wymiary poprzeczne i ksztatt facznikow elastycznych powinny by¢ zgodne z wymiarami i ksztattem
otwordéw wentylatora.

3) Dtugosé tacznikow elastycznych powinna wynosi¢ 100< L <250 mm.

4) Laczniki elastyczne powinny by¢ tak zamocowane, aby ich material zachowywat ksztalt tacznika
podczas pracy wentylatora i jednoczesnie aby drgania wentylatora nie byly przenoszone na instalacje
wentylacji.

5) Zasilanie elektryczne wentylatora powinno zapewni¢ prawidtowy kierunek obrotow.

5.4  Wywiewnik i zawory wywiewne

1) Elementy ruchome powinny by¢ osadzone bez luzéw, ale z mozliwoscia ich przestawiania. Potozenie
ustalone powinno by¢ utrzymywane w sposob trwaty.

2) Wywiewniki powinny by¢ potaczone z przewodem w sposoéb trwaty i szczelny.

3) Przewo6d laczacy sie¢ przewodow z wywiewnikiem nalezy prowadzi¢ jak najkrétsza trasa, bez
zbednych tukow i ostrych zmian kierunkow.

4) Sposéb zamocowania wywiewnikéw powinien zapewni¢ dogodna obstuge, konserwacj¢ oraz wymiang
jego elementéw bez uszkodzenia elementéw przegrody.

5) Wywiewniki powinny by¢ zabezpieczone folia podczas ,,brudnych” prac budowlanych.

6) Wywiewniki z elementami regulacyjnymi powinny by¢ zamontowane w pozycji catkowicie otwartej.

7) Okapy zamontowane mozliwie nisko urzadzeniem z zachowaniem przepisow BHP.

5.5  Przepustnice

1) Przepustnice do regulacji wstepnej i zamykajace, nastawiane recznie, powinny by¢ wyposazone w
elementy umozliwiajace trwale zablokowanie dzwigni napedu w wybranym potozeniu. Mechanizm
napedu przepustnic nie powinien mie¢ nadmiernych luzéw powodujacych powstawanie drgan i hatasu

W czasie pracy instalacji.

5.6 Thumiki hatasu

1) Thmiki powinny by¢ potaczone z przewodami wentylacyjnymi w pozycji zgodnej z oznakowaniem
kierunku przeptywu.
2) Sie¢ przewodéw nalezy faczy¢ z thumikami za pomoca tagodnych ksztaltek przejsciowych.

6  Kontrola jakosci robo6t.
6.1 Kontrola dzialania

6.1.1  Prace wstgpne

Przed rozpoczeciem kontroli dziatania instalacji wentylacji mechanicznej nalezy wykona¢ nastgpujace prace

wstepne:

a) Prébny ruch calej instalacji wentylacji w warunkach réznych obcigzen (72 godziny);




b) Regulacja strumienia i rozprowadzenia powietrza z uwzglednieniem specjalnych warunkow
eksploatacyjnych;

¢) Nastawienie przepustnic regulacyjnych w przewodach wentylacyjnych

d) Okreslenie strumienia powietrza na kazdym wywiewniku,

e) Nastawienie i sprawdzenie urzadzen zabezpieczajacych;

f) Nastawienie elementow zasilania elektrycznego zgodnie z wymaganiami projektowymi;

g) Przedtozenie protokotéw z wszystkich pomiaréw wykonanych w czasie regulacji wstepnej;

h) Przeszkolenie stuzb eksploatacyjnych, jesli istnieja.

6.1.2  Procedura prac

1. Wymagania ogélne
Kontrola dzialania powinna postepowaé w kolejnosci od pojedynczych urzadzen i czgsci sktadowych instalacji,
przez poszczegolne uktady instalacji, do catej instalacji. Nalezy obserwowa¢ stabilno$¢ dziatania instalacji jako
catoéci. W czasie kontroli dzialania instalacji wentylacji nalezy dokona¢ weryfikacji poprzednio wykonanych

badan, nastaw i regulacji wstepnej instalacji wentylacji.

2. Kontrola dzialania wentylatoréw i innych centralnych urzadzen wentylacyjnych
a) Kierunek obrotéw wentylatorow;
b) Regulacja predkosci obrotowej lub inny sposob regulacji wydajnosci wentylatora;
¢) Dzialanie wytacznika;
d) Elementy zabezpieczajace silnikéw napedzajgcych.

3. Kontrola dzialania wywiewnikéw oraz kontrola przeplywu powietrza w pomieszczeniu

a) Wyrywkowe sprawdzenie dziatania wywiewnikow;

4. Kontrola dzialania elementéw regulacyjnych i szaf sterowniczych
Wyrywkowe sprawdzenie dziatania regulacji automatycznej i blokad w réznych warunkach eksploatacyjnych

przy roznych wartosciach zadanych regulatorow.

6.2  Pomiary kontrolne

Celem pomiaréw kontrolnych jest uzyskanie pewnosci, ze instalacja osiaga parametry projektowe i wielkosci

zadane zgodnie z wymaganiami.

6.2.1  Zakres rzeczowy pomiaréw kontrolnych

Instalacja:

- Pobér pradu silnika;

- Strumien objetosci powietrza;
Pomieszczenie:

- Strumien objetosci powietrza nawiewanego i wywiewanego;

- Poziom dzwigku (jezeli jest styszalny).




6.2.2  Zakres ilosciowych pomiaréw kontrolnych i kontroli dzialania

1. Zakres iloSciowy

Zakres iloSciowy kontroli dziatania i pomiaréw kontrolnych nalezy ustali¢ z Inwestorem, a jezeli nie ma
specjalnych wymagan nalezy stosowa¢ poziom A (WTWiO — instalacje wentylacyjne i klimatyzacyjne COBRTI
INSTAL 09.2002 r.).

2. Procedura pomiaréw
Pomiary powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednia wiedze i doswiadczenie.
Przed rozpoczeciem pomiaréw kontrolnych nalezy okresli¢ potozenie punktéw pomiarowych, uzgodni¢ metody

pomiaréw i rodzaje przyrzadéw pomiarowych.

3. Obmiar robét
Jednostka obmiaru jest m® (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej instalacji z uwzglednia elementow

sktadowych instalacji obmierzonych wedtug innych jednostek:
- kpl. (komplety),

- szt. (sztuka),

- kg (kilogram),

- m’ (metr szescienny).

7 Odbioér robét

7.1  Sprawdzenie kompletnosci wykonania prac

Celem sprawdzenia kompletno$ci wykonania prac jest wykazanie, ze w pelni wykonano wszystkie prace

zwigzane z montazem instalacji wentylacji i klimatyzacji oraz stwierdzenie zgodno$ci ich wykonania

z projektem oraz z obowiazujacymi przepisami i zasadami technicznymi.

W ramach tego etapu prac odbiorowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace czynnosci:

a) Poréwnanie wszystkich elementéw wykonanych instalacji wentylacji z zestawieniem projektowy, zaréwno
w zakresie materiatow, jak i ilosci oraz jesli jest to konieczne w zakresie wlasciwosci i czgsci zamiennych;

b) Sprawdzenie zgodno$ci wykonania instalacji wentylacji z obowiazujacymi przepisami oraz zasadami
technicznymi;

c) Sprawdzenie dostepnosci dla obstugi instalacji wentylacji ze wzgledu na dzialanie, czyszczenie
i konserwacje;

d) Sprawdzenie czystosci instalacji wentylacji;

e) Sprawdzenie kompletnosci dokumentéw niezbgdnych do eksploatacji instalacji wentylacji;

7.1.1  Badania og6lne
a) Dostepnos¢ dla obshugi;
b) Stan czystosci urzadzen, wymiennikow ciepla i systemu rozprowadzenia powietrza;

¢) Rozmieszczenie i dostgpnosé otworéw do czyszczenia urzadzen i przewodow;
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d)
e)

g)

h)

a)

b)

d)
e)

b)

Kompletno$¢ znakowania;

Realizacji zabezpieczen przeciwpozarowych ( klapy pozarowe, obudowy);

Zabezpieczen antykorozyjnych konstrukcji montazowych i wsporczych;

Zainstalowanie urzadzen, zamocowania przewod6éw itp. w sposob nie powodujacy przenoszenia drgan;

Srodk6éw do uziemienia urzadzen i przewodow.

7.1.2  Badanie wentylator6éw i innych centralnych urzadzen wentylacyjnych

Sprawdzenie czy elementy urzadzenia zostaty potaczone w prawidiowy sposob;
Sprawdzenie zgodnosci tabliczek znamionowych;

Sprawdzenie konstrukcji i whasciwosci;

Badanie przez ogledziny szczelnosci urzadzen i facznikéw elastycznych;
Sprawdzenie prawidtowosci obracania si¢ wirnikéw w obudowie;

Sprawdzenie zgodnosci predkosci obrotowej wentylator i silnika z danymi na tabliczce Znamionowe;j.

7.1.3  Badanie sieci przewodow

Badanie wyrywkowe szczelnosci potaczen przewodow przez sprawdzenie wzrokowe i kontrole dotykowa;

Sprawdzenie wyrywkowe, czy wykonanie ksztaltek jest zgodne z projektem.

7.1.4  Badanie wywiewnikow

Sprawdzenie, czy typy, liczba i rozmieszczenie odpowiada danym projektowanym.

a)
b)

©)

a)
b)

d)

7.1.5  Badanie elementow szaf sterowniczych

Sprawdzenie kompletnosci kazdego obwodu uktady;
Sprawdzenie kompletnosci i rozmieszczenia regulatoréw;
Sprawdzenie szaf sterowniczych na zgodnos¢ z projektem odnosnie:
umiejscowienia, dostepu;
rozmieszczenia czesci zasilajacych i czgéci regulacyjnych;
systemu zabezpieczen;
wentylacji ;
oznaczenia;
typéw kabli;
uziemiania;

schematow potaczen w obudowach.

7.1.6  Wykaz dokument6éw inwentarzowych

Rysunki powykonawcze w uzgodnionej skali;

Schematy instalacji uwzgledniajace elementy wyposazenia regulacji;

Dokumenty dopuszczajgce do stosowania w budownictwie zainstalowanych urzadzen i elementéw (w tym
certyfikaty bezpieczenstwa);

Raport wykonawcy instalacji dotyczacych nadzoru nad montazem (ksiazka budowy).
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7.1.7 Dokumenty dotyczace eksploatacji i konserwacji

a) Raport potwierdzajacy prawidtowe przeszkolenie stuzb eksploatacyjnych (jesli istnieja) w zakresie obstugi
instalacji wentylacyji w budynku;

b) Podrecznik obstugi i wyszukiwania usterek;

¢) Instrukcje obshugi wszystkich elementéw sktadowych instalacji;

d) Wykaz elementéw sktadowych wszystkich urzadzen regulacji automatycznej (czujniki, urzgdzenia
sterujace, regulatory, styczniki, wytaczniki);

e) Dokumentacje zwigzane z oprogramowaniem systemow regulacji automatycznej.

8  Podstawa platno$ci

Placi sie za rzeczywiscie wykonana i odebrang instalacjg.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla

danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w S i w dokumentacji

projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét beda obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi Kosztami,

- warto$é zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

- warto$¢é pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9  Przepisy zwiagzane

- Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r z (péZniejszymi zmianami);

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. NR 75/02 poz. 690);

- PN-EN 1505:2001 Wentylacja budynkéw — Przewody proste i ksztaltki wentylacyjne z blach o przekroju
prostokatnym — Wymiary;

- PN-EN 1506:2007 Wentylacja budynkéw — Przewody proste i ksztaltki wentylacyjne z blachy o przekroju
kotowym — Wymiary;

- PN-EN 12792:2006 Wentylacja budynkow;

- PN-EN 1507:2007 Wentylacja budynkéw — Przewody wentylacyjne z blachy o przekroju prostokatnym --
Wymagania dotyczace wytrzymatosci i szczelnosci

- PN-EN 12097:2007 Wentylacja budynkéw — Sie¢ przewodéw — Wymagania dotyczace czgsci sktadowych

sieci przewodéw utatwiajace konserwacjg sieci przewodow;
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- PN-EN 12599 Wentylacja budynkow — Procedury badan i metody pomiarowe dotyczace odbioru
wykonanych instalacji wentylacji i klimatyzacji;

- PN-EN 12236:2003 Wentylacja budynkéow — Podwieszenia i podpory przewodéw — Wymagania
wytrzymatos$ciowe.
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1 Wstep

1.1  Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji (S) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych
z pracami budowlanymi przy montazu wentylacji nawiewno-wywiewnej w suterenie budynku frontowego przy

ul. Sniadeckich 1.

1.2  Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3  Zakres robot objetych specyfikacja
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie robot
montazowych wymienionych w punkcie 1.1 w zakresie zgodnym z rysunkami i opisem technicznym. W zakres
tych robét wehodza:

- roboty przygotowawcze (zabezpieczenie urzadzen i wyposazenia pomieszczen),

- roboty demontazowe (wykucia, przebicia),

- roboty inwestycyjne (malowanie pomieszczen, $cianki dziatowe, montaz obudowy z piyt g-k),

- wymagania dotyczace wyrobéw i robot,

- 0dbior robot i kontrola jakosci.

1.4  Okreslenia podstawowe - definicje

Okreslenia podane w niniejszej S sa zgodne z obowigzujacymi przepisami i normami.

2 Materialy

2.1 Wymagania ogélne dotyczace wyrobow
Wykonawca jest odpowiedzialny za to aby uzyte materialy posiadaty:

e certyfikat na znak bezpieczenstwa,

e deklaracje zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg techniczna,

e inne prawnie okreslone dokumenty,

e powinny posiada¢ wlasciwosci okreslone w specyfikacjach szczegétowych.
Na zadanie Inspektora nadzoru, co najmniej na 7 dni przed planowanym wykorzystaniem materiatéw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw, i odpowiednie certyfikaty lub deklaracje
zgodnosci oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.
Na zadanie Inspektora Nadzoru, Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia badan materialow w celu

udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciagly spemiaja wymagania

Specyfikacji Technicznych w czasie postepu robét.




3  Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania zadania powinien zastosowac sprzet dostosowany do technologii robot
i wykonywanych czynnosci oraz gwarantujacy wlasciwg jakos¢ robét. Sprzet i srodki transportu muszg by¢
w pelni sprawne i dostosowane do wymagan warunkéw BHP. Sposéb wykonywania robdt oraz sprzet

zaakceptuje Kierownik Robot.

4  Transport i skladowanie

Wykonawca zobowiazany jest do stosowania takich $rodkoéw transportu, ktére pozwola unikna¢ uszkodzen,
odksztalcen przewozonych materiatéw. Przewozone materialy powinny by¢ rozmieszczone réwnomiernie oraz
zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ czasie ruchu pojazdu. Materiaty powinny by¢ przewozone na
budowe zgodnie z przepisami ruch drogowego oraz przepisami BHP.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy bgda one potrzebne do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i whasciwosé do robét i byly dostepne do
kontroli przez Inspektora. Miejsca czasowego skladowanie beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez

Wykonawcg.

5  Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami Umowy, za jakos$¢ stosowanych
materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami oraz poleceniami Inspektora. Wykonawca
na wihasny koszt skoryguje wszelkie pomylki i bledy w czasie trwania robdt, jesli beda one zwigzane
z prowadzonym przez niego procesem budowlanym. Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialow i elementow rob6t beda oparte na wymaganiach sformutlowanych w Umowie, normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materialéw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazna decyzje.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu
przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania rob6t. Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do rob6t od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora oraz bedzie utrzymywac
roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymywanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla i jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego. Inspektor moze
wstrzyma¢ roboty, jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, w tym przypadku na polecenie
Inspektora powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszelkie przepisy wydane przez wtadze centralne, miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia rob6t. Wykonawca bedzie przestrzegac
praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypemienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie

wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowa¢ Inspektora Nadzoru
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o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Likwidacja placu budowy jest
obowiazkiem Wykonawcy bezposrednio po zakonczeniu robét objetych Umowa. Wykonawca uporzadkuje plac

budowy oraz teren bezposrednio przylegajacy, do stanu na dzien przekazania placu budowy.

5.1 Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 roku (Dz.U. 2003 nr 47
poz.401 z pézniejszymi zmianami) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.

Roboty rozbiérkowe i urzadzen towarzyszacych obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich elementow,
zgodnie z dokumentacja kosztorysowa, ST lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub przez
Inzyniera. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wiasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je
na miejsce okreslone w niniejszej ST lub wskazane przez Inzyniera. Elementy i materialy, ktére zgodnie

z niniejsza ST staja si¢ wiasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy w miejsce wskazane

przez Inzyniera.

5.2 Roboty montazowe plyt g-k
- Plyty gipsowe przechowywaé w pomieszczeniach suchych uktadajac na poziomym podtozu.
- Plyty przenosi sie w pozycji pionowej krawedzia podiuzng poziomo.
- Przy skladowaniu nalezy zwréci¢ uwage na no$nos¢ podtoza.
- Pomieszczenie moze by¢ wyltozone ptytami dopiero wtedy, gdy jest ono doktadnie osuszone i gdy zakonczone
sa wszelkie prace tynkarskie i posadzkarskie.
- Ciecie plyt: za pomoca noza zarysowuje sie licowa strong plyty tak, by karton byt przecigty. Po zalamaniu
plyty zostaje przeciety karton od spodu. Przy cieciu ptyt nalezy uwaza¢, aby nie przygotowac elementu w tzw.
lustrzanym odbiciu.
Zakres robét przygotowawczych obudowy z g-k:
- Wyznaczenie przebiegu obudowy kanatu wentylacyjnego
- Wytrasowanie miejsc montazu obudéw
- Sprawdzenie katéw i pozioméw pomieszczenia i instalacji
- Potwierdzenie odpowiedniej dla montazu wilgotnosci pomieszczenia,
Zakres rob6t zasadniczych obudowy z g-k:
- Zamocowanie profilowanych ksztattownikéw stalowych U-55 do element6éw konstrukcyjnych.
- Zamocowanie ksztattownikéw profilowanych C-55.

- Przymocowanie ptyt gipsowo-kartonowych do rusztu za pomoca wkretow.

Zakres rob6t zasadniczych obudowy z g-k EI60:
Do oblozenia nalezy stosowaé plyte gipsowo-kartonowa ogniochronna (GKF) o grubosci co najmniej 12,5 mm.

Wazna rolg¢ w tworzeniu odpornosci ogniowej przegrody stanowi wypehienie z welny mineralnej - skalnej lub
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szklanej. Dla uszczelnienia ogniowego po obwodzie, nalezy stosowa¢ materiaty niepalne. Kiedy szczelina jest
mniejsza niz 5 mm, dopuszcza si¢ uzycie uszczelnien z materiatéw palnych (np. systemowa piankowa
samoprzylepna tasma akustyczna). W tym wypadku szczelina musi by¢ dodatkowo zapemiona odpowiednig
masa szpachlowa gipsowa, warstwa réwna grubosci oplytowania. Mozna nie szpachlowa¢ styku, kiedy
oplytowanie cala swoja gruboscia w pelni zakryje szczeling. Odpornos¢ ogniowa Sciany wzrasta z gruboscia

poszycia z ptyt GKF.

5.2 Roboty malarskie
Stare, zagrzybione powtoki malarskie usun i zmyj woda z dodatkiem srodka dezynfekujacego dostgpnego na
rynku (zgodnie z instrukcja zamieszczona na opakowaniu tego $rodka). Oczy$¢ za pomoca szczotki lub szpachli.
Ewentualne ubytki i spekania uzupeinij odpowiednia zaprawa.
Nastgpnie ponownie zabezpiecz podioze srodkiem dezynfekujacym. Umyta powierzchni¢ maluj dwukrotnie
farbag. W przypadku nowych $cian, tynkéw przed przystapieniem do wszystkich prac malarskich nalezy
sprawdzi¢ przygotowanie podlozy. Nowe tynki musza by¢ wysezonowane, réwne, wolne od pyhu
i zanieczyszczen. Przed uzyciem wyréb doktadnie wymieszaj. W razie potrzeby rozcieficz woda pitna w ilosci
max. 5% obj. — farby akrylowe. Malowanie moze odbywac¢ si¢ pedzlami, watkami lub pistoletami natryskowymi
Zalecana ilo§¢ warstw 3. Druga warstwe naktadaj po wyschnigciu pierwszej farba w postaci handlowej. Po
zakonczeniu malowania narzedzia umyj woda. Farby nanosi¢ zgodnie z wytycznymi producenta, w co najmniej
trzech warstwach az do osiaggniecia wymaganej barwy, grubosci i faktury powtok.
Przed przystapieniem do malowania farba powinna by¢ doktadnie wymieszana.
Przy malowaniu powierzchni wewnetrznych temperatura nie powinna by¢ nizsza niz +8°C. W okresie zimowym
pomieszczenia nalezy ogrzewac.
W ciagu 2 dni pomieszczenia powinny by¢ ogrzane do temperatury co najmniej +8°C. Po zakonczeniu
malowania mozna dopusci¢ do stopniowego obnizania temperatury, jednak przez 3 dni nie moze spas¢ ponizej
+1°C.
W czasie malowania niedopuszczalne jest napowietrzanie malowanych powierzchni cieptym powietrzem od
przewodow wentylacyjnych i urzadzen ogrzewczych.
Gruntowanie i dwukrotne malowanie $cian i sufitow mozna wykona¢ po:

— catkowitym ukonczeniu robot instalacyjnych,

— catkowitym ukonczeniu robot elektrycznych,

— usunieciu usterek na stropach i tynkach.
Przemrozenie farby powoduje jej nieodwracalne zniszczenie. Swieze tynki maluj po 3-4 tygodniach od ich
natozenia. Maluj w temperaturze +5 do + 30° C.
Podloze posiadajgce drobne uszkodzenia powierzchni powinny by¢, naprawione przez wypeinienie ubytkow
zaprawa cementowo-wapienna. Powierzchnie powinny by¢ oczyszczone z kurzu i brudu, wystajacych drutéw,
naciek6w zaprawy itp. Odstajace tynki nalezy odbi¢, a rysy poszerzy¢ i ponownie wypemi¢ zaprawa
cementowo-wapienna.
Przy malowaniu farba wapienna wymalowania mozna wykonywac bez gruntowania powierzchni.

Przy malowaniu farbami emulsyjnymi do gruntowania stosowac farbe emulsyjna tego samego rodzaju z jakiej

ma by¢ wykonana powloka lecz rozcienczong woda w stosunku 1:3-5.




Przy malowaniu farbami olejnymi i syntetycznymi powierzchnie gruntowa¢ pokostem.

Przy malowaniu farbami chlorokauczukowymi elementéw stalowych stosuje si¢ odpowiednie farby podkladowe.
Przy malowaniu farbami epoksydowymi powierzchnie pokrywa si¢ gruntoszpachléwka epoksydowa.

Powtoki wapienne powinny réwnomiernie pokrywaé podtoze, bez przeswitow, plam i odpryskow

Powloki z farb emulsyjnych powinny by¢ niezmywalne, przy stosowaniu srodkéw myjacych i dezynfekujacych.
Powtloki powinny dawa¢ aksamitno-matowy wyglad powierzchni.

Barwa powlok powinna by¢ jednolita, bez smug i plam.

Powierzchnia powlok bez uszkodzen, smug, plam i $ladéw pedzla.

Powloki z farb i lakieréw olejnych i syntetycznych powinny mie¢ barwe jednolita zgodng ze wzorcem, bez
smug, zaciekoéw, uszkodzen, zmarszczen, pecherzy, plam i zmiany odcienia. Powtoki powinny mie¢ jednolity

potysk.
Przy malowaniu wielowarstwowym nalezy na poszczegdlne warstwy stosowa¢ farby w réznych odcieniach.

6 Kontrola dzialania

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatéw i elementéw robot. Wykonawca wyposazy kierownika
budowy w fotograficzny aparat cyfrowy i zobowiaze go prowadzenia fotograficznej rejestracji przebiegu robot
zwlaszcza robot zanikajacych. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca. Na zlecenie Inspektora Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialow, ktére budza watpliwosci, co do ich jakosci. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
gdy wyniki badan wykaza zta jako$¢ materiatéw lub Zamawiajacy gdy badania potwierdza ich dobra jako$¢.
Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi kopie z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz
w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci. Dane okreslone w projekcie beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przepisami przedziatu tolerancji.
Cechy materialéw musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiat lub roboty nie beda
w pehi zgodne ze SST i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty beda

niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy. Zakres ilosciowych pomiarow

kontrolnych i kontroli dziatania




6.1 Zasady kontroli jakosci Rob6t

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong jakos¢
Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg Robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek, badan materiatow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz Robét z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Kosztorysowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja
wazna legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier
bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do Robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia
w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2 Pobieranie préobek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez Wykonawce usunigte lub ulepszone
z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki

dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i

oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera .




6.3 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna stosowaé wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera .

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie

pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do

akceptacji Inzyniera .
6.4 Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa,
wykazujacy ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw idokumentéw technicznych, deklaracj¢ zgodnosci lub
certyfikat zgodnosci z Polska Normg lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie
ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt. 1. i ktére speiniaja wymogi
Specyfikacji Techniczne;j.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
Robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie speiniaja tych wymagan bedg odrzucone.

Wykonawca winien stosowa¢ materialy speiajace wymagania Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury
zdn.11.08.2004r. w sprawie sposobéw deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowlanym (Dz.U. nr 198 poz. 2041) oraz Ustawy z dn.16.04.2004r. o wyrobach
budowlanych (Dz.U. nr 92 z2004r. poz. 881)

7 Obmiar roboét

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar Robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja Kosztorysowa
i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Rob6t
io terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru
Obmiaréw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze lub gdzie indziej
w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich Robét. Biedne
dane zostang poprawione wedtug instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesiecznej platnosci na rzecz

Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.




7.2 Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Obmiaru nalezy dokonywaé w jednostkach zgodnych z przedmiarem robét, dopuszczonymi do stosowania
i atestowanymi w Polsce urzadzeniami pomiarowymi wg stany rzeczywistego na budowie, metodami
zalecanymi w Polskich Normach odpowiednich dla danego rodzaju robét.

Obmiar powierzchni nalezy przeprowadzi¢ wg PN-ISO 9836:1997.

Tlo$¢ robot nalezy okresli¢ zgodnie z katalogami nakladéw rzeczowych i kosztorysowymi normami naktadow
rzeczowych na podstawie obmiaru robét. (Nalezy okresli¢ zasady dokonywania obmiaréw, np. sposéb pomiaru
dhugosci i odleglosci pomiedzy punktami skrajnymi zlozonych obiektéw budowlanych. Omoéwi¢ metody
obliczania ilosci robét, np. przy obliczaniu powierzchni $cian do tynkowania liczy si¢ najpierw laczng
powierzchnig $cian tacznie z otworami i powierzchniami nieotynkowanymi, a nastepnie od tej powierzchni
odejmuje si¢ obliczona wcze$niej taczna powierzchnie otworéw i powierzchni nieotynkowanych przy zatozeniu
pominigcia w tym rachunku powierzchni otworéw i powierzchni nieotynkowanych mniejszych od granicznej

wielkosci).

7.3 Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie przez caly okres
trwania Robét.

7.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem Robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robét podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetoéci beda uzupetlione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie

oddzielnego zatgcznika do Rejestru Obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z inzynierem.

8  Odbiér robét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi wstgpnemu
d) odbiorowi koncowemu.
Kryterium odbioru jest zgodnos¢ wykonanych robét z:
- dokumentacja kosztorysowa
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- kosztorysem ofertowym

- ustaleniami z inwestorem

- wiedza i sztuka budowlang

- Polskimi Normami dotyczacymi danego zakresu robot

- wszystkimi innymi obowiazujacymi przepisami prawa polskiego dotyczacymi danego zakresu robot.

8.1 Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu Robot.

Odbioru Rob6t dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci Robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem InZyniera.

Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, jednak nie pézniej niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem
do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera .

Jakos¢ i ilo§¢ Robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja

Kosztorysowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2 Odbiér czesciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci Robot. Odbioru czgsciowego Robot

dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

8.3 Odbioér wstepny robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci.

Catkowite zakonczenie Rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci Inzyniera
i Wykonawcy.

Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow
badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacjg Kosztorysowa i ST .

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robé6t uzupeiajacych i Robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot uzupetiajacych w warstwie
Scieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru

ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robét w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Kosztorysowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong warto$é wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach

Umownych.

8.4 Dokumenty do odbioru wst¢pnego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokét odbioru ostatecznego Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
1. Dokumentacje Kosztorysowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.
Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST.

@ H v R B

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen.

9. Instrukcje eksploatacyjne.
W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
Robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér koncowy.
Odbiér koncowy polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na

podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,Odbiér wstgpny Rob6t™.

9 Podstawa platnosci

Placi sie za rzeczywiscie wykonana i odebrang instalacje.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w S i w dokumentacji

projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaitowe robo6t beda obejmowac:

- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$é zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10 Przepisy zwigzane

- Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (z pdZniejszymi zmianami);

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz.U. NR 75/02 poz. 690);

- ,.Prawo Energetyczne” - ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. Dz. U. 54 poz. 348 z p6Zniejszymi zmianami;

- Rozporzadzenie MSW z 16.06.2003 r. w sprawie ,,Ochrony przeciwpozarowej budynkéw i innych
obiektéw budowlanych i terenéw” Dz. U. nr 121 poz.1138;

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robét budowlanych (Dz. U. z 19.03.2003 r. Nr 47 poz. 401);

- Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r. (tj. Dz.U. z 2014 r., poz.883), wraz

z wydanymi na podstawie powyzszych ustaw rozporzadzeniami.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT INSTALACJI
WENTYLACJI NAWIEWNO-WYWIEWNEJ

OBIEKT:

SUTERENA BUDYNKU FRONTOWEO
PRZY UL. SNIADECKICH 1 W BYDGOSZCZY

BRANZA:

ELEKTROENERGETYCZNA
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KODY CPV

CPV: 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych w tym:
CPV:45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych
CPV: 45314300-4 Ktadzenie kabli

CPV: 45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

CPV: 45315600-4 Instalacje niskiego napigcia

CPV:45331210-1 Instalowanie wentylacji
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1 Wstep

1.1  Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji (S) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych
z wykonaniem zasilania elektrycznego instalacji wentylacji nawiewno-wywiewnej w suterenie budynku

frontowego przy ul. Sniadeckich 1.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych specyfikacja
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie robot
wymienionych w punkcie 1.1 w zakresie zgodnym z rysunkami i opisem technicznym. W zakres tych robot
wchodza:

- roboty przygotowawcze,

- wykonanie rozdzieli elektrycznej RS,

- modernizacja rozdzielni RA,

- zasilanie wentylatora dachowego 400V,

- zasilanie wentylatorow kanatowych wywiewnych 230V,

- sterowanie i automatyka wentylacji mechanicznej,

- pomiary kontrolne skuteczno$ci ochrony przy uszkodzeniu,

- 0dbior robot i kontrola jakosci.

1.4  Okreélenia podstawowe - definicje

Okreslenia podane w niniejszej S sa zgodne z obowiazujacymi przepisami i normami.

Instalacja elektryczna — zestaw potaczonych ze soba elementéw elektrycznych o skoordynowanych
parametrach technicznych, przeznaczony do okreslonych celow.

Elementy skladowe instalacji - przewody, elektrotechniczny sprzet instalacyjny, rozdzielnice, urzadzenia
automatyki i sterowania.

Osprzet elektroenergetyczny linii kablowej — zbior elementéw przeznaczonych do taczenia, rozgatezienia lub
zakonczenia kabli, np. mufy, glowice, ztaczki, koncowki.

Obwod instalacji elektrycznej - zespol elementow instalacji odbiorczej, znajdujacy si¢ za ostatnim
zabezpieczeniem przetezeniowym instalacji (patrzac od strony zrodta zasilania) i stuzacy bezposrednio do
zasilania okreslonego odbiornika, grupy odbiornikow badz gniazd wtyczkowych.

Zabezpieczenie nadpradowe (przetezeniowe) - urzadzenie stuzace do ochrony przewodéw instalacyjnych
okreslonego obwodu i odbiornikow energii elektrycznej zasilanych z tego obwodu przed skutkami przeptywu
pradéw przetgzeniowych, zabezpieczeniem nadpradowym jest wytacznik instalacyjny lub bezpiecznik.

Rozdzielnica - urzadzenie w ktérym nastepuje rozdziat energii elektrycznej na poszczegdlne obwody odbiorcze

danej instalacji odbiorczej.




Gléwna szyna uziemiajgca (gléwna szyna wyréwnawcza, gléwny zacisk uziemiajacy) - szyna lub zacisk
przeznaczone do przytaczenia do uziomu przewod6éw ochronnych, w tym przewodow polaczen wyréwnawczych
oraz przewodéw uziemien roboczych, jesli one wystepuja.

Przew6d uziemiajgcy - przewdd taczacy z uziomem czg$é nalezaca do instalacji, ktéra powinna by¢ uziemiona.

Polaczenie wyréwnawcze - elektryczne polaczenie czgsci przewodzacych dostepnych lub/i czegsci
przewodzacych obcych w celu wykonania wyréwnania potencjatow.

Przew6d wyréwnawczy — przewdd spelniajacy role potaczenia ekwipotencjalnego, przewdd ochronnych
zapewniajacy wyréwnanie potencjatow.

Przew6d ochronny (PE) - przewod lub zyla przewodu wymagany przez okreslone $rodki ochrony
przeciwporazeniowej, przeznaczony do elektrycznego potaczenia nastepujacych czescei:

- przewodzacych dostgpnych,

- przewodzacych obcych,

- gléwnej szyny uziemiajacej (glownego zacisku uziemiajacego),

- uziomu, uziemionego punktu neutralnego zrédta zasilania lub punktu neutralnego sztucznego.

Przew6d neutralny (N) - przewod polaczony bezposrednio z punktem neutralnym sieci i mogacy stuzy¢ do
przesytania energii.

Przew6éd ochronno-neutralny (PEN) - uziemiony przewdd spelniajacy jednoczesnie funkcje przewodu
ochronnego i neutralnego.

Pomontazowe badania odbiorcze — ogledziny, pomiary oraz proby urzadzen i uktadéw przeprowadzone po ich
zainstalowaniu, w celu stwierdzenia przydatnosci i gotowosci urzadzen i uktadéw do eksploatacji w miejscu

zainstalowania.

2 Materialy

2.1  Wymagania ogélne dotyczace wyrobow stosowanych w instalacji wentylacji
Wykonawca zapewni wiasciwe sktadowanie i zabezpieczenie materiatow. Wykonawca w wilasnym zakresie
winien wystapi¢ do Inwestora o wyznaczenie lokalizacji sktadowania i zabezpieczenie materiatéw na placu

budowy.

2.2 Materialy

Zastosowane urzadzenia i materialy zestawione w projekcie winny posiada¢ certyfikat lub atest producenta oraz
deklaracje zgodnosci. Osprzet instalacyjny oraz urzadzenia instalacyjne winny posiada¢ znak ,,B” — spehniaja
warunki bezpieczenstwa uzytkownika. Wszystkie urzadzenia elektroenergetyczne nalezy przed przekazaniem

ich do eksploatacji nalezy podda¢ sprawdzeniu oraz przeprowadzi¢ wymagane przepisami proby.

2.3  Sprzet

Urzadzenia, elektronarzedzia stosowane przez wykonawce winny posiadaé¢ wiasciwe atesty oraz klase
bezpieczenstwa. Specjalistyczne urzadzenia pomiarowe winny posiada¢ wiasciwe atesty oraz klasg
bezpieczenstwa oraz aktualne dokumenty legalizacyjne. Do obstugi urzadzen pomiarowych nalezy zatrudni¢

osoby z wymaganymi uprawnieniami do wykonywania pomiar6w w sieci energetycznej.




2.4  Transport

Wykonawca winien stosowa¢ takie $rodki transportu ktore nie spowoduja niekorzystnego wptywu na jakos¢
przewozonych materiatéw oraz ktore posiadaja aktualne dopuszczenia i odpowiednia no$nos¢ do przewozu ludzi
i materiatéw po drogach. Przewozone materialy i elementy powinny by¢ ukladane zgodnie z warunkami
transportu opracowanymi przez Producenta dla poszczegdlnych materiatléw i elementéw oraz zabezpieczone

przed ich przemieszczaniem si¢ na srodku transportowym.

3  WykKkonanie rob6t
3.1 Ogoblne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa i wymaganiami specyfikacji technicznych i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.
Roboty obejmuja:
- czynnosci przygotowawcze polegajace na organizacyjnym przygotowaniu robét, tj. ustaleniu
i przygotowaniu:  potrzebnych  pracownikow, sprzetu, narzedzi, materialdéw, technologii
i harmonogramu robot,
- zabudowe i montaz gotowych urzadzen, podzespotow, elementdw, kabli i przewodow,
- przeprowadzenie prac regulacyjno-montazowych,
- uporzadkowanie otoczenia terenu
Przed podiaczeniem linii kablowych do wspolnej sieci nalezy wykonaé¢ pomiary stanu izolacji. Przed
uruchomieniem obiektu wykona¢ proby ruchowe pomontazowe urzadzen i uktadéw elektrycznych zgodnie

z BN-85/3081-01/01, BN-85/3081-01/02 i BN-85/3081-01/03.

3.2 Uwagi wykonawcze
Prace montazowe wykonywac zgodnie z instrukcjami producentéw, a w szczego6lnosci:
1. Przewody przygotowywaé do przytaczenia wytacznie specjalistycznymi kleszczami.
2. Dhugos¢ odstonigtego z izolacji przewodu dostosowa¢ do zastosowanych elementéw taczeniowych.
Dla typowych listew zaciskowych - dhugo$¢ do 6 mm.
3. Kolory przewodéw roboczych zgodnie z PNE. Kontrola jakosci robét.
4. Wszystkie urzadzenia stosowane do wyposazenia rozdzielni winny posiadac atest producenta.
5. W obudowie kazdej z rozdzielnic nalezy:
- przy listwie przylaczeniowej oznaczy¢ w sposob czytelny przewody fazowe
- oznaczy¢ przewody N i PN zgodnie z PNE,

- miejsce przylaczenia ,, masy” oznaczy¢ zgodnie z PNE.

4  Kontrola, badania i odbiory wyrobéw oraz robé6t

4.1. Zasady kontroli jako$ci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot i jakosci wyrobéw. Wykonawca bedzie prowadzit

pomiary i badania materialéw oraz rob6t z czestotliwoscia gwarantujaca, ze roboty wykonano zgodnie

z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi.




4.2 Badania i pomiary
Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrolg robét, jakos¢ dostarczanych i montowanych wyrobéw oraz
winien zapewni¢ odpowiedni system kontroli i pomiar6w odbiorowych wykonywanych prac instalacyjnych.
Wszystkie pomiary i badania winny byé wykonywane zgodnie z aktualnymi normami.
Elementy instalacji podlegaja sprawdzeniu w zakresie:

- zgodnosci z dokumentacja,

- poprawno$cia montazu,

- kompletno$cia wyposazenia.
Nalezy wykona¢ nastgpujace proby i pomiary:

- ciaglosci zyt i zgodnosci faz,

- rezystancji izolacji instalacji elektrycznych,

- skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej,

- proby dziatania.
Po zakonczeniu badan trzeba sporzadzi¢ protokét z wykonanych pomiaréw, ktorego pozytywne wyniki
zezwalaja na dopuszczenie sprawdzanej instalacji do eksploatacji. Wszystkie wymienione wyzej pomiary moga
wykonywac¢ jedynie pracownicy posiadajacy aktualne zaswiadczenie kwalifikacyjne Stowarzyszenia Elektrykow
Polskich (lub innego upowaznionego do wydawania takich zaswiadczen organu) zezwalajace na wykonywanie

pomiaréw elektrycznych.

5  Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

5.1. Ogélne zasady obmiaru robét i prowadzenia ksigzki obmiaréow.

Obmiar robét bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa
i Specyfikacjg Techniczna, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje kierownik budowy
w sposéb ciaggly w trakcie wykonywanych robdt po uprzednim powiadomieniu inspektora nadzoru. Wyniki
obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiardw.

5.2. Zasady okres$lania ilo$ci robét i materialéow.
Dhugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej.
Jednostkami obmiarowymi dla robot sa:
e [ m (metr)
- dla montazu przewodow
- dla montazu uzioméw i uziemienia
o ] szt (sztuka)
- dla montazu rozdzielnicy
- dla montazu silnikéw, urzadzen
- dla montazu opraw o$wietleniowych
e [ kpl. (komplet)
- dla wykonania pomiaréw elektrycznych uziemien wraz z opracowaniem protokofu pomiaréw

- dla wykonania sprawdzen i pomiaréw elektrycznych wraz z opracowaniem protokotu pomiarow




6 Odbidr robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c¢) odbiorowi wstepnemu
d) odbiorowi koncowemu.
Kryterium odbioru jest zgodno$¢ wykonanych robot z:
- dokumentacja kosztorysowa
- kosztorysem ofertowym
- ustaleniami z inwestorem
- wiedza i sztuka budowlana
- Polskimi Normami dotyczacymi danego zakresu robot

- wszystkimi innymi obowiazujacymi przepisami prawa polskiego dotyczacymi danego zakresu robot.

6.1 Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu Robot.

Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci Robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera.

Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie pézniej niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem
do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera .

Jako$¢ i ilos¢ Robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja

Kosztorysowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

6.2 Odbior czesciowy
Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robot. Odbioru czesciowego Robot

dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

6.3 Odbiér wstepny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
1 wartosci.

Catkowite zakonczenie Robét oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera.

Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera

i Wykonawcy.




Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw
badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Rob6t z Dokumentacjg Kosztorysowa i ST .

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot uzupehiajacych i Roboét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych lub Rob6t uzupehliajacych w warstwie
Scieralnej lub Robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnos$ci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Kosztorysowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach

Umownych.

6.4 Dokumenty do odbioru wstepnego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robét jest protok6t odbioru ostatecznego Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ Kosztorysowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.
Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST.
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST.

Q0 H N BN

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robét wiascicielom urzadzen.

9. Instrukcje eksploatacyjne.
W przypadku gdy wedlug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
Rob6t.
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupeiajace beda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

6.5. Odbioér koncowy.
Odbiér koncowy polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na

podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,Odbiér wstepny Robot”.
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Podstawa platnosci

Placi si¢ za rzeczywiscie wykonana i odebrana instalacje.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla

danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczalttowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w S i w dokumentacji

projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu
na teren budowy,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

koszty podrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Przepisy zwigzane

Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (z péZniejszymi zmianami);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych
Jjakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. NR 75/02 poz. 690);

»Prawo Energetyczne” - ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. Dz. U. 54 poz. 348 z p6Zniejszymi zmianami;
Rozporzadzenie MSW z 16.06.2003 r. w sprawie ,,Ochrony przeciwpozarowej budynkéw i innych
obiektow budowlanych i terenéw” Dz. U. nr 121 poz.1138;

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
rob6t budowlanych (Dz. U. z 19.03.2003 r. Nr 47 poz. 401);

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe.

PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalenie og6lnych
charakterystyk.

PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenistwa. Stosowanie srodkéw ochrony zapewniajacych bezpieczefistwo. Srodki ochrony przed
porazeniem pradem elektrycznym.

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia

elektrycznego. Obcigzalno$¢ pradowa dtugotrwata przewoddéw.




PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienie i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-6-61.2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia odbiorcze.
PN-88/E-08501 - Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczefistwa przy wspoétdziataniu cztowieka z maszyna,
oznaczenia i identyfikacyjne przewodéw elektrycznych barwami lub cyframi.

12. Norma PN-IEC 61024-1 — Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogélne.
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