CZYNNOSCI POPRZEDZAJACE WYKONANIE ROBOT

1.Wykonawca zobowiazany jest zaplanowa¢ oraz przewidzie¢ w cenie wykonania zadania
wszelkie niezbedne do jego zrealizowania zajecia terenéw przylegtych np. pasa ruchu, chodnika,
terenu prywatnego.

Wykonawca zobowiazany jest we wlasnym zakresie zaplanowa¢, uzgodni¢ i pokry¢ wszelkie
koszty wymaganego zajgcia terenu przylegtego (np. koszty administracyjne, optata za zajmowanie
terenu itd.). Po zakoriczeniu robét Wykonawca zobowigzany jest do przywrdcenia zajgtego terenu
do stanu pierwotnego.

2.Z uwagi na brak bezposredniego dostgpu budynku przewidzianego do rozbiorki do drog
gminnych, w wycenie nalezy przewidzie¢ transport materialéw z rozbiorki oraz pozostatych
materiatléw reczny lub przy uzyciu taczek poprzez komunikacjg zlokalizowang na parterze
budynku frontowego przy ul. Zmudzka 7 na ulicg Zmudzka (parter budynku nalezycie
zabezpieczy¢ przed zniszczeniem). Celem ustawienia pojemnika na odpady porozbiorkowe i/lub
sprzetu transportowego na czas zatadunku na ulicy lub chodniku ulicy Zmudzkie;j .

Wykonawca robét rozbiérkowych zobowigzany jest uwzglgdni¢ w wycenie opracowanie projektu
tymczasowej organizacji ruchu oraz uzyska¢ wszelkie wymagane formalne zgody dla
wprowadzenia ww. organizacji ruchu w zycie, a takze pokry¢ koszty jej wprowadzenia i
utrzymania. W przypadku przyjecia przez Wykonawcg robot rozbiérkowych innej niz
proponowana technologii transportu materiatéw, Wykonawca robot rozbiérkowych we wlasnym
zakresie oraz na wilasny koszt uzyska stosowne zgody zarzadedw lub wihascicieli terenow
sasiednich na czasowe zajgcie terenu dla celu transportu materialéw iz rozbiorki oraz dostaw

(zgodnie z punktem 1.17 zataczonej do projektu specyfikacji).
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