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1. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1.1 PRZEDMIOT ST

Przedmiotem specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace robét rozbiérkowych oraz prac w zakresie

WYWOZU gruzow.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy dla zadania

inwestycyjnego okreslonego w pkt. 1.1.

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét budowlanych zwigzanych z:
o rozhiérkg schodow — podworze,
e demontazem wszystkich parapetow,
e skuciem tynkéw i ptytek,
e czesciowa rozbiorka ptyt chodnikowych i nawierzchni betonowej od strony podwérza,
o demontaz krat okienny i zsypdw weglowych od strony podworza

e rozbidrka naswietli piwnicznych na elewacji frontowej

usuniecie i wywoz gruzu.

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami i wytycznymi.

2. MATERIALY
Brak

3. SPRZET

Roboty wykonuje sie recznie i przy uzyciu elektronarzedzi. Dopuszcza sie stosowanie podno$nikéw w sposob

bezpieczny dla otoczenia oraz nie zagrazajacy stabilno$ci konstrukciji budynku.

4. TRANSPORT

Do transportu stuzg dowolne Srodki transportowe zaakceptowane przez Inspektor Nadzoru.

Przewozone tadunki nalezy zabezpieczy¢ przed spadaniem i wysypywaniem na drogi publiczne.
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5. WYKONANIE ROBOT

Kolejnos¢ wykonywania robot dotyczy wszystkich czynnoSci zwigzanych z remontem musi uwzgledniac takie
prace, jak: demontaz parapetow i innych obrobek blacharski, skucie tynkow zewnetrznych, rozbiérke posadzek
balkondw, rozbiérke nawierzchni chodnikowych, rozbiérke stolarki okiennej i drzwiowej, istniejacej instalacji elektrycznej
w budynku.

Przed wywozem elementy z rozbiorki nalezy ztozy¢ w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu: sposobu ustawienia i umocowania rusztowan, siatek

ostonowych, ogrodzenia od strefy czynnej obiektu, oznakowania terenu robot.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest :
[m2] - rozbieranych elementéw wyposazenia budynku (schodow, tynkow, itp.)

[m3] — objetos¢ rozbieranych tynkdw, ztomu, gruzu.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajacych. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoinego
postepu robét. Odbioru robét dokonywaé bedzie Inzynier. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie péznie;
jednak niz w ciggu 3 dni od daty powiadomienia o tym fakcie Inzyniera. Jakos¢ i ilos¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia

Inzynier w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

Zgodnie z warunkami Umowy.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Przed przystapieniem do wykonywania rob6t nalezy zapozna¢ sie z aktualnymi przepisami i normami
i w czasie realizacji przestrzegac ich.
Przepisy i normy zawarte sg w:
- Ustawa z dn. 27.04.2001 r. 0 odpadach (Dz.U. Nr 62/2001 poz. 628, z p6zn. zmianami.
- Ustawa z dn. 27.04.2001 r. ,Prawo ochrony $rodowiska” (Dz.U. Nr 62/2001 poz.628, z pozn.
zmianami).
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 06.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas

wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz.401).
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